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Prélogo

Para realiza un buen uso de este producto y asegurar su seguridad, por favor, lea atentamente este
manual antes de la puesta en marcha y guardelo para su uso posterior. Este manual contiene toda la
informaciéon necesaria para la seleccion, instalacion y puesta en servicio del VAT200, sin embargo,
pueden ser necesarios conocimientos especificos no incluidos, para cualquier consulta contactar con el
personal de Servicio de Atencion a Cliente de GE Power Controls.

Precauciones

El VAT200 es un producto electrénico. Para su seguridad, en este manual encontrara simbolos tales

como H “Peligro” y A “ptencién” para recordarle que preste atencion a las instrucciones de seguridad,
manipulacién, operacién y comprobacion del variador. Por seguridad, tenga en cuenta las siguientes
precauciones:

n PELIGRO Indica posibilidad de dafios a personas por una manipulacion incorrecta.

Indica posibilidad de dafios al variador o al sistema mecanico por una manipulacion

A ATENCION incorrecta.

M PELIGRO

° Después de desconectar el variador, no tocar los circuitos electronicos mientras permanezca encendido el LED
de carga.

° No conectar el motor con el variador bajo tension. No examinar los componentes o tomar mediciones de
sefiales mientras el variador esté funcionando.

° No desmontar o modificar los circuitos internos, cableado o componentes del variador.

° El terminal de tierra del variador debe conectarse a la toma de tierra mas proxima. Para los variadores de clase
200V la impedancia ha ser de 100 Q o inferior y para los de clase 400V 10 Q o inferior.

/A ATENCION
o No realizar ensayos de rigidez dieléctrica en el variador, existen componentes sensibles a tensiones elevadas.
° No conectar los terminales de salida T1 (U), T2 (V) y T3 (W) a la red de alimentacion CA.
[ No tocar los circuitos CMOS de la placa de control del variador ya que son vulnerables a descargas
electrostaticas.

Inspeccion previa a la instalacién

Los variadores de GE Power Controls han sido verificados antes de salir de factoria. Por favor, realizar
este examen previo antes de desembalar el variador.

e Comprobar el modelo del variador. Deberia coincidir con el solicitado.
e Comprobar si el equipo ha sido dafiado durante el transporte. No dar tension al variador si hay algun
signo de deterioro.

Contactar con su proveedor si observa alguna de las condiciones arriba indicadas.
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Capitulo 1. Precauciones de Seguridad

1.1 Precauciones de funcionamiento

1.1.1 Precauciones antes de dar tension

A ATENCION

La tensién de alimentacion debe coincidir con la tensién de entrada especificada en el
variador.

HPELIGRO

Extremar las precauciones al realizar el conexionado de potencia. La tensién de
alimentacion debe conectarse a los terminales L1(L), L2 y L3(N), nunca a los terminales
T1, T2 o T3, esto podria averiar el variador.

A ATENCION

® No transportar el variador sujetandolo por la cubierta. Mantenerlo seguro por el
radiador (chasis).

® |Instalar el variador sobre una base metalica u otro material conductor térmico. No
instalarlo cerca de materiales inflamables, debe evitarse la propagacion del fuego.

® Colocar ventilacion adicional en el armario de control cuando se instalen varios
variadores juntos y la temperatura ambiente supere los 40 °C.

® Desconectar la alimentacion antes de quitar o instalar el panel de operacion.
Proceder a la instalacion del mismo de acuerdo a las instrucciones dadas, de cara a

evitar un contacto débil que de lugar a un mal funcionamiento del panel o pérdida de
visualizacién del display.

ALARMA

Este es un producto de distribucion restringida de acuerdo a la IEC 61800-3. En
ambientes domésticos este producto puede causar interferencias de radiofrecuencia
por lo que el usuario debera tener en cuenta medidas adicionales.
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1.1.2 Precauciones con el equipo bajo tensiéon

H PELIGRO

® No conectar o extraer cables de los bornes de conexién con el equipo bajo tension.
En caso contrario, el variador puede averiarse debido a los picos de tension
producidos por dicha manipulacion.

® En el caso de pérdida de tension de alimentacion, por cuestiones de seguridad, tanto
del personal como de la maquinaria, ver descripcion del grupo de parametros 2-01~2-
08.

® En el caso de una pérdida momentanea de tensién superior a 2 s, el variador no
almacena suficiente energia para alimentar los circuitos. Si se restablece la
alimentacion, el funcionamiento del variador, que dependera de los ajustes de 1-00 y
2-05 y la condicion de los selectores externos, se indica en los siguientes parrafos.

® Si la pérdida momentanea de tension es corta, el variador tiene suficiente energia
para alimentar los circuitos. Si se restablece la tension, el variador rearranca
dependiendo de los ajustes de 2-00/2-01.

® Sirearranca el variador, su funcionamiento dependera de los ajustes de 1-00 y 2-05 y
la condicion de los selectores externos.

1. Si 1-00=0000, el variador no realizara rearranque.

2. Si 1-00=0001 y las ordenes externas FWD/REV estan inactivas no se realizara
rearranque.

3. Si 1-00=0001 y cualquiera de las ordenes externas FWD/REV estan activas y 2-
05=0000, el variador podra realizar un rearranque. Por cuestiones de seguridad
desconectar estas ordenes en el caso de pérdidas de tensién para evitar dafios
tanto a la maquinaria como a las personas.

® Para asegurar la seguridad de las personas y maquinaria, ver las descripciones y

sugerencias de 2-05.

1.1.3 Precauciones antes del funcionamiento

H PELIGRO

Comprobar que el modelo y la potencia son los programados en el parametro 15-0.

A ATENCION

El display del variador mostrara de manera intermitente la tension de entrada ajustada
en el parametro 0-07 durante los 5 s siguientes a la conexion a red del variador.




1.1.4 Precauciones con el equipo funcionando

H PELIGRO

No conectar o desconectar el motor con el variador funcionando. En caso contrario, el
variador puede disparar por sobrecorriente.

H PELIGRO

® No quitar la cubierta frontal del variador con el equipo bajo tension, puede causar
dafos por descargas eléctricas.

® Cuando se activa la funcién de autoarranque, la maquina acoplada al motor se
pondra en marcha después de una interrupcién de la tension de alimentacion. Evitar
la proximidad con dicha maquina.

® Nota: La orden de Paro es distinta a la de Paro por Emergencia, por lo que deberia
activarse esta ultima como emergencia.

A ATENCION

® No tocar el radiador y la resistencia de frenado dinamico del variador.

® E| variador puede operar faciimente en un amplio rango de velocidad. Por favor,
adecuar al rango de velocidad del motor y de la maquina acoplada.

® No examinar sefiales en los circuitos de control con el variador funcionando.
® Comprobar el modo de paro seleccionado.

A ATENCION

Quitar tension y esperar 5 minutos antes de examinar o desmontar el VAT200,
comprobar que el LED indicador de carga esta apagado.

1.1.5 Precauciones de Mantenimiento e Inspeccién

A ATENCION

La temperatura ambiente debe estar comprendida entre -10°C ~ 40°C y la humedad
relativa debe ser inferior al 95% y sin condensacion.

A ATENCION

Si es eliminado el plastico protector de la parte superior del variador, la temperatura
ambiente podra estar comprendida entre -10°C ~ 50°C y humedad relativa del 95%, en
este caso, el VAT200 debe ser instalado en un ambiente exento de salpicaduras de
agua o particulas metalicas.




Capitulo 2. Descripcion de Modelos

Modelo variador — ﬂ/lODELO : U201NO0K4F§

/P : 1 Fase CA

Potencia entrada —

200~240V, 50/60Hz

Potencia salida — O/P : 3 Fases CA, 0~264V

1.2 KVA 3.1A
\\ GENERAL ELECTRIC /
U20 1 N 00K4 F S
Serie Tipo entrada: Tension Potencia Filtro EMC (1) Configuracion
entrada: nominal (2)
VAT200 1: Monofasica N: 230V 00K4: 0,4 kW S: Sin filtro S: Estandar
3: Trifasica X: 400V 00K7: 0,75 kW F: Incorporado
01K5: 1,5 kW
02K2: 2,2 kW
04K0: 3,7 kW
05K5: 5,5 kW
07K5: 7,5 kW
11K0: 11,0 kW
Notas:
1) Los modelos trifasicos de 230V (series U203N...) no estan disponibles con filtro EMC
incorporado.

2) Rango de potencia maxima permitida:
Monofasica 230V, serie U201N: Hasta 2.2 kW
Trifasica 230V, serie U203N: Hasta 7.5 kW
Trifasica 400V, serie U203X: Hasta 11 kW
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Capitulo 3. Condiciones de Instalaciéon

3.1 Ambiente de funcionamiento

Las condiciones de instalacion inciden directamente sobre el correcto funcionamiento y la vida del
variador. Elegir el lugar de instalacion atendiendo a los siguientes criterios:

® Temperatura ambiente: -10°C ~ 40°C; sin cubierta de plastico: -10°C ~ 50°C

® Evitar salpicaduras de agua o ambientes ® Evitar focos radioactivos o
hdamedos. materiales inflamables.

® Evitar ambientes aceitosos y salinos. ® FEvitar gases y liquidos erosivos.

® Evitar polvo y piezas de metal pequefas. ® FEvitar luz directa del sol.

® Evitar interferencias electromagnéticas (maquinas de soldadura o de potencia).

® Evitar vibraciones. Si la vibracion no puede ser evitada coléquense amortiguadores.

® Sivarios equipos se instalan en el mismo armario, anadir ventilaciéon para mantener la

temperatura por debajo de 40°C.

— Ventilador { | Ventilador
4 oH ‘| % | A |/
N
- i o T[
5 N — | — ¥
1l | o {0 H — -
1 °f m y [ ]
- S "~ —: // / —_ /
L H | —_— —_— 1
(Correcto) (Incorrecta) (Correcto) (Incorrecto)

® Colocar el variador frontalmente y en posicion vertical (facilita la disipacion de calor). Instalar
el variador de acuerdo a las siguientes figuras: (retirar la cubierta de plastico superior para
favorecer la refrigeracion si se instala en un armario o el ambiente permite realizarlo).

T 1

(&)
N
VAT200
5
N
1 I

5cm 5cm 5cm

Sentido ventilacion
-10°C ~ 50°C (sin cubierta de plastico)

(a) Vista frontal (b) Vista lateral



3.2 Indicaciones de Instalacion
3.2.1 Indicaciones de conexionado

A. Par de apriete:
Utilizar un destornillador adecuado y aplicar los pares de apriete indicados a continuacion:

Par de Apriete
Potencia KW Tension Par nominal para terminal TM1
0.4/0.75 200-240V 0.59/0.08 7.10/8.20
0.75/ 1.5 380-480V (LBS-FT / KG-M) (LBS-IN/KG-CM)
1.5/2.2/4/5.5/7.5 200-240V 1.5/0.21 18.00/20.28
2.2/ 4/ 5.5/ 7.5/11 380-480V (LBS-FT/KG-M) (LBS-IN/KG-CM)

B. Cables de Potencia:
Los cables de potencia se conectan a L1, L2, L3, T1, T2, T3, P, Ry P1. Elegir estos de acuerdo
a los siguientes criterios:
(1) Utilizar unicamente cables de cobre. La seccidn de los cables se elegira para una
temperatura de trabajo de 105°C.
(2) La tension nominal minima de los cables es de 300V para la serie de 230 VCA 'y de 600V
para la serie de 400 VCA.

C. Cables de Control:
Los cables de control son los conectados al terminal TM2. Elegir éstos de acuerdo a los
siguientes criterios:
(1) Utilizar unicamente cables de cobre. La seccién de los cables se elegira para una
temperatura de trabajo de 105°C.
(2) La tension nominal minima de los cables es de 300V para la serie de 230 VCA y de 600V
para la serie de 400 VCA.
(3) Para evitar interferencias, separar los cables de control de los de potencia: alimentacion
y motor.

D. Especificaciones eléctricas nominales de bloques de terminales:
Los valores nominales para el terminal TM1 son los siguientes:

Potencia kW Tension Voltios Amperios
0.4/0,75/1.5 200-240V

0,75/ 1,5 380-480V 600 15
3.7/ 5.5/ 7.5 200-240V

2.2/4/55/75 380-480V 600 40

11 380-480V 600 40

Nota: Los valores nominales para las sefiales de entrada y salida (TM2) deben seguir las
especificaciones de conexionado de Clase 2.

E. Tipo de Fusibles
Para proteger el variador de forma eficaz utilizar fusibles.

Potencia kW Tensién Especificaciones_ nominales de los
fusibles
5.5/ 7.5 200-240V 50A, 660VAC, 100KA I.R.
5.5 32A, 660VAC, 100KA I.R.
7.5 380-480V 40A, 660VAC, 100KA I.R.
11 50A, 660VAC, 100KA I.R.
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3.2.2 Especificaciones del Cable, Contactor e Interruptor Automatico.

® Para evitar fallos en el funcionamiento del variador se recomienda respetar las siguientes
condiciones:
(1) Instalar entre la fuente de tension y el variador un interruptor automatico de manera
apropiada y correctamente dimensionado.
(2) No instalar entre el variador y el motor contactores, condensadores o varistores.

Modelo VAT200 NOOK4 NOOK7 NO01K5 N02K2 N04KO0 NO5K5 NO7K5
Interruptor Automatico FD FD FD FD FD FD FD
fabricado por GE 16A 20A 32A 32A 32A 50A 63A
Contactor (MC) CLOO CLO1 CLO1 CcLO2 CcL25 cLO4 CcL45
fabricado por GE
Terminales Circuito de Seccién Seccién Seccién Seccién Seccién Seccién Seccién
Potencia (TM1): cable: cable: cable: cable: cable: cable: Cable:
L1/L2/L3 2.0 mm? 2.0 mm? 2.0 mm? 3.5 mm? 3.5 mm? 5.5 mm’ 5.5 mm?
T1/ T2/ T3 Terminal: Terminal: Terminal: Terminal: Terminal: Terminal: Terminal:
P/P1/ BR M4 M4 M4 M4 M4 M6 M6
Terminales de Control L 2 .
(TM2) 1~16 Seccién de cable 0.75mm~ ( # 18 AWG), terminal M3
Modelo VAT200 X00K7, X01KS, X02K2, X05K5 X07K5 X11K0
X04K0
Interruptor Automatico fabricado FD FD FD FD
por GE 16A 20A 32A 50A
Contactor (MC) fabricado por GE CL00 CcLO2 cL25 CLO4
CLO1 para X04K0

Terminales Circuito de Potencia

(TM1): Seccion cable : 2.0mm? [Seccién cable: 3.5mm?
L1/L2/L3 Terminal: M4 Terminal: M4

T1/T2/T3/P/P1/BR

Terminales de control (TM2) 1~16 |Seccién cable 0.75mm? (# 18 AWG), terminal: M3

Seccion cable:
5.5mm?
Terminal: M6

® Utilizar el variador adecuado a la potencia del motor.

® Si un variador controla varios motores, la corriente total de todos los motores funcionando
simultdneamente debe ser inferior a la capacidad del variador. Cada motor debe tener su
relé térmico adecuado.

® No afadir componentes capacitivos, tales como condensadores de compensacién de
reactiva, LC o RC, entre el variador y el motor.
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Fuente @
Alimentacion

Interruptor

Automatico E

=
24

Contactor
LB

Reactancia
de Linea

Filtro ruido
de entrada

VAT200

Tierra

Motor Trifasico * '

3.2.3 Aplicaciones y Precauciones de Periféricos.

Fuente de Alimentacion

® \erificar que la tension de alimentacién es la adecuada para no
dafar el variador.

® F| interruptor automatico debe instalarse entre la alimentacion vy el
variador.

Interruptor Automatico:

®  Utilizar el automatico adecuado para conectar o desconectar la
alimentacion al variador, segun la tensiéon y corriente de éste.
También como proteccion del variador.

®  No utilizar el automatico para conectar o desconectar el variador al
motor.

Interruptor diferencial:

® El| interruptor diferencial debe ser instalado para evitar un
funcionamiento incorrecto debido a corrientes de fugas y garantizar
la seguridad de las personas.

Contactor:

® E| contactor no es necesario para el funcionamiento. Se puede
colocar como control externo, autoarranque o como separacion
galvanica del variador, pero siempre a la entrada de éste.

®  No utilizar el contactor para conectar o desconectar el variador.

Reactancia de linea:

®  Sila capacidad de la red de alimentacién es muy grande (mas de
600KVA), se ha de instalar una reactancia para mejorar el factor de
potencia.

Filtro ruido de entrada:

®  Si hay cargas inductivas alrededor del variador instalar un filtro a la
entrada del mismo.

Variador:

® En los terminales de entrada L1, L2 y/o L3 no importa la secuencia
de fase.

® | os terminales de salida T1, T2 y T3 deberian conectarse a los
bornes U, V y W del motor, respectivamente. Si el motor gira en
sentido contrario al indicado por el variador, intercambiar dos fases
de salida.

® | os terminales de salida T1, T2 y T3 no deben conectarse nunca a
la red de alimentacion, en tal caso el variador se estropeara.

® E|terminal de tierra se conectara correctamente a la toma de tierra.
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El cableado externo debe realizarse bajo los requerimientos indicados en las paginas
siguientes. Revisar y verificar que el cableado es correcto antes de finalizar el conexionado
(no utilizar circuitos zumbadores para comprobar el conexionado).

(A) El cableado de los circuitos de potencia deben separarse de otros circuitos de alta
tensién o lineas de potencias de elevada corriente para evitar interferencias. Observar
las figuras indicadas a continuacion:

e El variador utiliza una linea de alimentacion dedicada

Fuente
Alimentacion MCCB

ﬁij VAT200 M

I —

e Si el variador comparte la linea de alimentacion con otras maquinas:
e Unfiltro de ruido general NO facilita resultados satisfactorios.

Fuente Fuente
Alimentacion MCCB Alimentacion MCCB

——— Filtro —
~ A ruido IM ~ s M
(r\z- e general VAT200 CI-\/{- PN VAT200
+ ’ { - i - il
MccB MCCB | Fitro

o Méaquina - ruido Maquina
general

e Anadir un filtro de ruido especifico o transformador separador

Fuente Fuente
Alimentacion MCCB Alimentacién MCCB
— ——— Filtro —
~ Ay IM ~ oy ruido — 1M,
q a VAT200 Cl:i- o especifico VAT200
- - = o
s Transformador
mmm separador
|_ MCCB
Méaquina : Méquina

e Un filtro a la salida del circuito de potencia puede reducir las emisiones conducidas.
Para reducir las emisiones radiadas, los cables deberian ser apantallados y a una
distancia minima de 30 cm de cables de sefial o cables de control de otras maquinas.

Armario Metalico

Tension Interruptor e e e Tuberia
Alimentacion ~Automatico ' ' Metélica
o—1 |
@/_gc Fitro | | vAT200 |

Ruido |_| u

Controlador
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® Cuando la conexidon entre variador y motor sea demasiado larga, se debe tener en
consideracion la caida de tension en el cable.

(V) =~/3 x resistencia del cable (Q/km) x longitud del cable (m) x corriente x 10
La frecuencia portadora debe ajustarse en funcién de la longitud del cable.

Distancia del cable entre . . . .
variador y motor: Inferior 25m Inferior 50m Inferior 100m | superior 100m
Frecuencias portadoras . . . .
permitidas: Inferior 16 KHz | Inferior 12KHz | Inferior 8KHz Inferior 5KHz
Ajuste parametro 3-22: 16 12 8 5

(B) Para evitar interferencias de radiofrecuencia el cableado del circuito de control debe
separarse del de potencia y otros cables con grandes corrientes o elevadas tensiones.

® Para proteger frente a interferencias de radiofrecuencia, utilizar cable trenzado y
apantallado y conectar la pantalla al terminal de tierra. Observar el siguiente
grafico:

La distancia del cableado deberia ser inferior a 50 m.

Pantalla Cubierta

Hacia dispositivos

A terminales del
externos

variador

No conectar la pantalla

Conectar al terminal de tierra
en este extremo

Recubierto con
cinta aislante

(C) El terminal de tierra del variador debe ser debidamente conectado segun la normativa
vigente y con una distribucién en forma de arbol.

® | a conexion a tierra debe realizarse con una manguera eléctrica adecuada (AWG)
con una longitud de cable lo mas corta posible.

® [l cable de tierra del variador no debe ser puesto a tierra conjuntamente con otras
cargas de gran intensidad (tales como maquinas de soldar o motores de gran
potencia).

® Los cables de tierra de varios variadores no deberian cerrar un circuito eléctrico.

O O >

(a) Bien (b) Bien (c) Mal

(D) Elegir los cables del circuito de potencia y los cables del circuito de control de acuerdo a
las normas eléctricas vigentes.

(E) Finalizado el conexionado, asegurar el apriete de terminales, que el cableado sea
correcto y que no haya roturas de cables.
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3.3 Especificaciones

3.3.1 Especificaciones de producto

Modelos monofasicos 200-240V (con o sin filtro EMC incorporado):

Modelo: U201NoooooS 00K4 00K?7 01K5 02K2

Potencia Motor (CV) 0.5 1 2 3

Potencia Motor (kW) 0.4 0.75 1.5 2.2

Corriente Salida (A) 3.1 4.5 7.5 10.5

Capacidad (KVA) 1.2 1.7 2.9 4.0

Max. Tension Entrada Monoféasica: 200~240V +10% -15%, 50/60Hz = 5%

Max. Tensioén Salida Trifasica: 0~240V

Corriente Entrada (A) 8.5 12 19 27

Peso (Kg) 1.1(1.25) 1.1(1.25) 1.5(1.8) 1.9(2.3)

Rl IR
ModelosTrifaficos, 200 — 240V (sin filtro EMC incorporado)

Modelo: U203NooooSS 00K4 | O00K7 | 01K5 | 02K2 | 04K0 | 05K5 | 07K5

Potencia Motor (CV) 0.5 1 2 3 5.5 7.5 10

Potencia Motor (kW) 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5

Corriente Salida (A) 3.1 4.5 7.5 10.5 17.5 26 35

Capacidad (KVA) 1.2 1.7 2.9 4.0 6.7 9.9 13.3

Max. Tensiéon Entrada Trifasica: 200~240V +10% -15%, 50/60H; + 5%

Max. Tension Salida Trifasica: 0~240V

Corriente Entrada (A) 4.5 6.5 1 15.4 20 29 40

Peso (Kg) 1.1 1.1 1.2 1.75 1.9 5.6 5.6

Zf:’;ﬁgigsrgﬁ;mg?&ryé"ea 1.0 1.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0
Modelos Trifasicos, 380 — 480V (con o sin filtro EMC)

Model: U203XoooooS 00K?7 01K5 02K2 04KO0 05K5 07K5 11KO0

Potencia Motor (CV) 1 2 3 5.5 7.5 10 15

Potencia Motor (kW) 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11

Corriente Salida (A) 2.3 3.8 5.2 8.8 13.0 17.5 25

Capacidad (KVA) 1.7 2.9 4.0 6.7 9.9 13.3 19.1

Max. Tensiéon Entrada Trifasica:380~480V +10% -15%, 50/60H; + 5%

Max. Tensién Salida Trifasica: 0~480V

Corriente Entrada (A) 4.2 5.6 6.0 10.2 15 20.5 30.2

Peso (Kg) 1.15(1.3) | 1.15(1.3) | 1.8(2.2) | 1.8(2.2) | 5.6(6.6) | 5.6(6.6) | 5.6(6.6)

Tiempo pérdida

momentanea de tension 1.0 1.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0

permitida (s)
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3.3.2 Especificaciones Generales

Modelo

VAT200

Modo de Control

V/f o Control Vectorial

Control de Frecuencia

Rango frecuencia

0.1~650.0 Hz

Par de arranque

150%/1Hz (Control Vectorial)

Rango control velocidad

1:50 (Control Vectorial)

Precision control
velocidad

10.5% (Control Vectorial)

Resolucion ajustes

Digital:0.01Hz( Nota *1 ); Analdgica: 0.06Hz/ 60Hz(10bits)

Referencia por panel

Directamente con las teclas A ¥ o el potenciémetro del panel

Funciones del display

Pantalla LCD de 2x16 caracteres mas 4 LED de informacién digital y 4
indicadores de estado; Monitoriza frecuencia, velocidad, bus continua,
tension salida, corriente, parametros variador, diagnosis, version de
programa, etc.

Senal externa

1. Potenciémetro externo / 0-5V/ 0-10V/ 4-20mA/ 5-0V/ 10-0V/ 20-4mA

2. Control up/down, control velocidad o control de procedimiento automatico
mediante las entradas programables del terminal TM2.

Limites de frecuencia

Permite el ajuste del limite superior e inferior de frecuencia y 3 saltos de
frecuencia

Frecuencia portadora

2~16 kHz

Relacion V/f

18 curvas fijas, 1 curva programable

Control Acel/Decel

Dos rampas Acel/Decel (0,1 — 3,600 s) y dos rampas en forma de “S” (ver
descripciones en 3-05)

Salida analdgica
programable

5 funciones (ver descripciones en 8-00/8-01)

Entradas programables

28 funciones (ver descripciones en 5-00~5-06)

Salidas programables

15 funciones (ver descripciones en 8-02~8-03)

Seial entrada digital

Seleccionable NPN 6 PNP

Otras funciones

Autoarranque, busqueda de velocidad, deteccidon sobrecarga, deteccion de
par, 8 velocidades programables, Control paro/marcha, control PID, par de
arranque, compensacion deslizamiento, ahorro de energia, comunicaciones,

funciones PLC incorporado, recuperacion de energia cinética.
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Modelo

VAT200

Control
Comunicaciones

1.Control mediante RS232 o RS485
2.Control punto a punto o multipunto (RS485)
3.Ajuste Velocidad / Bits de Paro / Paridad

Par frenado

Aprox. 20%. 100% con el frenado dindmico activado y conectando la resistencia de
frenado

Temperatura
funcionamiento

-10 ~ 50°C(nota 2)

Temperatura
almacenamiento

-20 ~60°C

Humedad

0 — 95% Humedad relativa (sin condensacion)

Nivel vibracion

1G (9.8m/s?)

EMC Cumplimiento con la norma EN 61800-3

LVD Cumplimiento con la norma EN 50178

Envolvente 1P20

Nivel seguridad UL 508C
Proteccion Del motor (ajustar curva) y del variador (150 % / 1min)
sobrecarga
Fu5|ble_ i El motor para después de fundirse el fusible
proteccion

Funciones de Proteccién

Sobretension

Serie 230V: Tensiéon CC > 410V ; Serie 400V: Tensiéon CC > 820V

Baja tension

Serie 230V: Tensiéon CC < 190V ; Serie 400V: Tension CC < 380V

Pérdida
momentanea de
tension

Ante una pérdida de tension de mas de 15 ms es posible un autorranque dentro de un
tiempo maximo de 2 segundos

Prevencion de
bloqueo

Prevencion de bloqueo del equipo mediante el control de la Acel/Decel.

Cortocircuito
terminales
salida

Protecciéon mediante circuito electrénico

Fallo a tierra

Protecciéon mediante circuito electrénico

Otras funciones

Proteccion calentamiento radiador, deteccidn de sobrepar, bloqueo sentido inverso,
control error de contacto, restricciones para la funcion autoarranque, bloqueo de
parametros, etc.

Nota 2 :

Nota 1 : La resolucion por encima de 100Hz es de 0,1Hz cuando se utiliza el panel, y 0,01Hz cuando se utiliza

comunicacioén (ordenador PC o autémata programable PLC).

-10 ~50°C en interior (sin plastico protector)

-10 ~40°C en exterior (con plastico protector)




3.4 Diagrama conexion variador

Reactancia CC

Interruptor Automatico
MCCB

(MC)
—vo—M—o—| © L1(L)

Tensién 7~
alimentacion —0O © 1
VS
o © O L3(N)

Supresor RC

T™M2
[%2]
<
€ Adelante/paro o marcha/paro o St
IS
©
§> Atras/paro o adelante/atras L 5 S2
o
E Control velocidad —o0 S4
é L5 S5
C
E Reset I S6
(]
—
Comun para entradas NPN CoM

, 24V
Comun para entradas PNP

10V

Potenciometro ajuste

de frecuencia AN

COM

Indicador frecuencia FM+

0~10cVce

COM

© L2 potencia Potenci@a2(V)

T1(U) ©

Entrada Salida

Resistencia Frenado
(nota1)

Motor

T3(W) ©
CONZ
Panel
control
digital
CON1
T™M2
R1A
o_
R1B
R1C
__|R2A
R2B
DY

NPN

H*E "

SW2 sw3 sw1PNP

Conector para:

- Conversor RS485
- Conversor RS232
- Unidad de Copia

> Terminales Salida

Programables
(250Vcal/1Aca)
(30Vcce/1Acce)

SW2: Seleccion sefial AIN:
Posicion V: 0 ~ 10 Vcc
Posicioén I: 0 ~ 20 mAcc

SWa3: Seleccion sefial S6 :
Posicion V: 0 ~ 10 Vcc
Posicion I: 0 ~ 20 mAcc

SW1: Seleccion NPN/PNP

Nota 1: Ver las descripciones de los terminales (P1, BR) del circuito de potencia y las especificaciones de la
resistencia de frenado dinamico para la eleccién de su valor.
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3.5 Descripcion de los terminales

Descripcion de los terminales de potencia

Simbolo Descripcion
L1(L) . . .
Entrada tensién de alimentacion:
L2 Monofasico: L1/L3
Trifésico: L1/L2/L3
L3(N)
P Terminales de conexion para la resistencia de frenado dinamico: Utilizar cuando
la carga tenga una elevada inercia o se necesite una rapida deceleracion. (Ver
BR las especificaciones de la resistencia de frenado)
P1, P Terminales de conexién para la reactancia CC
T
T2 Salidas a motor
T3

Descripcion de los terminales de control

Simbolo Descripcion

R2A
Relé Salida Programable — Normalmente abierto.

R2B Capacidad nominal:(250VAC/1A 6

R1C Contacto comun. 30VDC/1A)

Funcion del relé: (ver

R1B Contacto normalmente 5 ; _ o

cerrado. Relé Salida Programable descripciones de 8-02, 8-03)
Conmutado.

R1A Contacto normalmente
abierto.

10V Fuente de alimentacion para potenciometro de referencia (pin 3).

AIN Entrada analdgica de referencia (ver descripciones de 5-06)

24V Comun de la entradas S1~S5 en modo PNP. Poner el interruptor SW1 en la posicion PNP, (ver el
diagrama de conexionado del VAT200) para seleccionar esta légica.

COM Comun de la entradas S1~S5 en modo NPN. Poner el interruptor SW1 en la posicién NPN, (ver el
diagrama de conexionado del VAT200) para seleccionar esta légica.

FM+ Salida analdgica programable (ver descripciones de 8-00). Sefial de salida de 0-10VCC

Simbolo Descripcion

S1

S2

S3 Terminales de entradas programables (ver descripciones de 5-00 ~ 5-04)

S4

S5

S6/AI2 Terminal entrada programable o realimentacion PID (ver descripciones de 5-05)
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Descripcion de los interruptores (SW)

SW2/SW3

Tipo de seial analégica
externa

Comentarios

Sefial analdégica de
0~10VCC

El control de la sefial
analdgica externa se

v programa en: 1-06=0002
Sefial analdgica de
I 0~20mA
|
SW1 Tipo de senal digital externa Comentarios

Entrada NPN

Entrada PNP

Ajuste de defecto
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3.6 Dimensiones

(1) Tamano 1: Modelos monofasicos U201 : NOOK4, NOOK?.
Modelos trifasicos U203 : NOOK4, NOOK7, NO1K5, X00K7, X01K5.
(2) Tamafio 2: Modelos monofasicos U201__: NO1K5. N02K2
Modelos trifasicos U203 : NO2K2, NO4KO0. X02K2, X04K0

A ||

4—@3.0

Unidad : mm

Medidas
Modelo A B c D
Tamaio 1 163 150 78 90
Tamano 2 187.1 170.5 114.6 128
Medidas
Modelo E F G
Tamarno 1 147 141 7
Tamano 2 148 142 .1 7
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(3) Tamafio 3: Modelos trifasicos U203__: NO5K5, NO7K5, X05K5,X07K5, X11KO.

-$#9.5
— = -
—F | 3/1
1 S | [l °
OF I:. ;
| m I
o
—1
C
D
Ldf
= =
Unidad : mm
Medidas
Modelo A B C D E F
Tamario 3 260 244 173 186 195 188
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Capitulo 4 indice de Software
4.1 Descripcion del Panel de Operacién

4.1.1 Detalles del Panel de Operacion

/777/ 77‘\
VAT200
@] O
Hz/RPM VOLT
O @]
FUN AMP
FREQ.SET
SEQ FRQ FWD REV e .

. [ ]

READ
ENTER,

00
00
CO

1. LED SEQ: Si 1_00 =1, LED encendido.

2. LED FRQ: Si 1_01 = 1/2/3/4, LED encendido.

3. LED FWD: Direccion adelante, LED intermitente en stop y encendido en sentido directo.
4. LED REV: Direccion atras, LED intermitente en stop y encendido en sentido inverso.

5. Para las funciones de los LEDs FUN, Hz/RPM, VOLT, AMP y Pantalla LCD ver las
descripciones de operaciones del panel.

6. Panel LCD sin LED FUN, Hz/RPM, VOLT y AMP.

A ATENCION

Para evitar dafar el panel, no manipularlo con un destornillador u objetos punzantes.
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4.1.2 Instrucciones de operacién de los Paneles (LCD y LED)

Dar tension de
alimentacion

v

Visualizar tension
alimentacién (*1)

@® : LED iluminado
®© : LED intermitente

Después de 5 segundos, dar orden de marcha o presionar la tecla DSP
para modificar frecuencia

Frecuencia/Velocidad

|

| - |
| §HZ/RPM de Linea ! @ Frecuencia/Velocidad de :
: (intermitente) i HZ/RPM Linea "
I H : H (valores ajuste) H "
— ¢ — o i
E § e I

: I

: |

|

|

|

|

-l

|

|

1 [ J Frecuencia/Velocidad |}
| §HZ/RPM de Linea 4
| I :
|

|

(fijo)

Seleccionando

() grupo de parametros © Ajuste parametros

-1

I | Estado PLC incorporado | ! 1 | Salida corriente | e ,

D ! I avp |
| . 1 e o o o e e e e e e e e = = -

; ca |
P =

1. El variador visualizara intermitentemente el ajuste actual de 0-07 (tension fuente alimentaciéon) después de dar tension
alimentacion.

2. 4-04, 4-05 determinan la monitorizacion de frecuencia, velocidad o velocidad de linea.

3. Es necesario presionar la tecla de ENTER para confirmar la modificacion. Ver ejemplos 1y 2.

4. Se monitoriza la corriente de salida, tension de salida, tensién CC, estados del PLC incorporado segun el ajuste de 4-00 ~ 4-03.



® : LED iluminado
© : LED intermitente

Después de 5 segundos, dar orden de marcha o presionar la tecla DSP

para modificar frecuencia

[N

=
I

1
[}

Dar tension de
alimentacion

[}

4.1.3 Instrucciones de operacion del Panel LED incorporado

|
--------------- " | ———— _
: | wrerererssssessssesessssssessssasanes | I |-
- - . .
: ro: __ 1 1 ! I
~ : 1 L = L 1
L3 : == — " 1 ! I
a . —_
== | Sy 3 : | ([ M
| i H Hi - — |1 -2 0oz |
—= i == | : @ o= [ I
P — — = i __ il _
Hoo= H 1 (] | . 1 I
g | i e ke ~1
I 1 Il 1]
| -
I I I
I “ I “
! |

A
READ
ENTER,

=
—
:
|<—I
|

|

|

|

|

— —
: | Ll :

o

3 FL LS e _
_HH i . 1 [~< .
| L | |
—_— —_ : — :

|

L LT | I LT
I” —— - _ ~ | _
o .

LI <+ L _ | :
: - | .

P e ==
11
I

—— -]
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4.1.4 Instrucciones de operacion del Panel LCD (opcional)

Dar tension de
alimentacion

\

Visualizar tension
alimentacion

® : LED iluminado
®© : LED intermitente

+ Después de 5 segundos, dar orden de marcha o presionar la tecla DSP
para modificar frecuencia

Frec. Referencia
50.00 Hz

{ @

Frec. Salida
40.99 Hz

Ajuste Frec.
050.00Hz

00- 00=Vector(CT)
Modo Control

0
‘o

00- 06=No posible
Autoajuste

| |
1 Tension salida 1
! 220V !
| |
1 |
I "
1 Estado PLC |
| Paro |
| |
| 1

4-4

00-06= O
No posible

|

|

| 311V

|

o e e - —
: Salida Corriente

1 3.1A

|

1




4.1.5 Ejemplos de Operacion del Panel LED

A. Modificar frecuencia con el variador parado.

° Dy ) S
Hz/RPM - Hz/RPM - -
7’ N ’ ~

T _p T
FWD FWD
® @
° <~ Despuées de ° I
Hz/RPM 1 5 segundos Hz/RPM Lt
7’ N ’ ~
T 4+— 1
FWD FWD
® C)

B. Modificar frecuencia con el variador en marcha.

[ ] L] N ! 4
Hz/RPM Hz/RPM |
N

FWD FWD
Mantener
apretada la
tecla
Dejar de -
° apretar la e 4
Hz/RPM Hz/RPM
tecla - -

44— T

N

4

\
Z

Nota: El valor HH.HH indica el valor actual de frecuencia de salida. El valor varia desde
49.58 Hz hasta 0 Hz dependiendo del tiempo que mantengamos la tecla ¥ apretada.



C. Modificar frecuencia con el variador en marcha.

|

E—
FWD
[ ]
° "READ!
Ha/REM ENTER
+—
FWD
L]
Después de
2 segundos
[ ]
Hz/RPM

Nota: HH.HH indica la frecuencia de salida actual.

D. Modificar el valor de un parametro.

(A
7 oo

[ ]
FUN 5 — >

[
FUN

Después de
0,5 segundos

READ
ENTER,

4-6

Hz/RPM 1 1_
’ A
T
FWD
[ ]
L] S
Hz/RPM I
’ N
T
FWD
.
1
<
° \
FUN ‘5
FWD
[ ]
READ
ENTER,
®
FUN
FWD
© l
1
® N
FUN ‘
FWD
®




E. Ejemplo de control de funcionamiento

o -
o -
©

Conectar
tension _________p

LED FWD ® O O ° ®
LED REV O O

e: LED encendido ®: LED intermitente O: LED apagado
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4.2 Seleccion Modo de Control

El variador VAT200 tiene tres modos de control:

1. Modo Control Vectorial para Aplicaciones Generales.

2. Modo Control Vectorial Par Variable (Especial para bombas y soplantes).

3. Modo Control VI/f.
Elijase el modo de trabajo acuerdo a las caracteristicas de la aplicacion. El ajuste de defecto es el
modo de control vectorial general. Antes de operar, ajustar el modo de control y los parametros
relativos del motor segun el siguiente diagrama de flujo. (EI modo control vectorial solo es
recomendado cuando la potencia del variador y el motor son iguales)

Procedimiento ajuste
modo de control

Control V/f

Modo Control

Control Vectorial

Seleccion modo control Seleccién Modo Control:
0-00=2 0-00=0
| 0-00 =1
Ajustar los siguientes parametros:
Curva VIf: 10-0 Ajustar los siguientes parametros:
Refuerzo de par: 10-1 Tension nominal motor: 0-01
Corriente en vacio motor: 10-2 Corriente nominal motor: ~ 0-02
Deslizamiento motor: 10-3 Potencia motor: 0-03
Frecuencia maxima salida: 10-4 Velocidad nominal motor:  0-04
Tension maxima salidas: 10-5 Frecuencia nominal motor: 0-05
Frecuencia media: 10-6 Tensioén entrada: 0-07
Tensién media: 10-7
Frecuencia minima: 10-8 Ejecutar proceso autoajuste
Tension minina : 10-9 (0-06=1)
Nota: C Fin

1. Utilizar modo control V/f:
(1) Utilizar un variador para controlar varios motores en paralelo.
(2) Placa de caracteristicas de motor desconocida.
(3) Velocidades superiores a 3,5 veces la velocidad nominal.
(4) El calibre del variador es dos 0 mas veces superior a la potencia del motor.
2. Si un variador controla varios motores (solo en modo de control V/f), ajustar los parametros de
motor de acuerdo a las siguientes reglas:
(1). Elegir la frecuencia nominal mas alta de todos los motores.
(2). Elegir la tension nominal mas baja de todos los motores.
(3). Elegir la velocidad nominal mas baja de todos los motores.
(4). Elegir la corriente, sumando la corriente nominal de todos los motores mas un 10%.
(5). Elegir la potencia, sumando la potencia nominal de todos los motores mas un 10%.
3. Si el parametro 0-00 se ajusta a 2, la pantalla indicara el mensaje “Err2” si se ejecuta el proceso
de autoajuste.
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4.3 Lista de Funciones Programables

Fl?l::i%zses Descripcion
0-xx Modos de operacion del variador.
1-xx Modos de Control de Referencia y Ordenes de Marcha / Paro.
2-XX Modos de Autoarranque Manual y Automatico.
3-xx Parametros de Operacion.
4-xx Modo Monitorizacion de Datos.
5-xx Terminales de Entradas Programables (T.E.P.).
6-xx Ajuste Frecuencia local y Velocidades Programables.
7-xX Operacidn con Sefiales de Entrada Analdgicas.
8-xx Operacidon Sefales de Salida y Relés de Salida Programables.
9-xx Modos de Proteccion del Variador y el Motor.
10-xx Modo de Operacion V/f.
11-xx Modo de Operacion de la funcion PID.
12-xx Modo “Rangos de Salida” y “Limites” de la funcién PID.
13-xx Modo de Comunicacion.
14-xx Parametros Autoajuste.
15-xx Estados del Variador y Funciones de Reset
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4.3.0 Modos de Operacion del VAT200

Fn_ Pantalla LCD Descripcion Unidad Rango Nota
0000: Vectorial (Par Constante)
0-00 |Modo de Control Modo de Control 1 0001: Vectorial (Par Variable) *3
0002: V/f (Ver Grupo 10)
0-01 |[TensionNom Motor |Tension nominal del motor 0,1 Vca ---- *3*5
0-02 |AmperiosNomMotor|Corriente nominal del motor |0,1 Aca .- *3*5
0-03 |Potencia Motor Potencia nominal del motor | 0,1 kW ---- *3*5
0-04 [Veloc Nom Motor |Velocidad nominal del motor | 1 rpm ---- *3*5
0-05 |Frec Nom Motor |Frecuencia nominal del motor| 0,1 Hz ---- *3*5
. . 0000: Posible
0-06 |Autoajuste Autoajuste 1 0001: No posible
. o - Serie 230V: 170.0 a 264,0 .
0-07 |Tension Entrada Tension alimentacion 0,1 Vca Serie 400V: 323.0 a 528.0 3
0000: Inglés
0001: Aleman Sélo
0-08 |Seleccion Idioma |Seleccién Idioma 1 0002: Francés
T LCD
0003: ltaliano
0004: Espariol
4.3.1 Modos de Control de Referencia y Ordenes de Marcha/Paro
Fn_ Pantalla LCD Descripcion Unidad Rango Nota
0000: Teclado
e Seleccién control de 0001: Terminales (ver 1-01)
1-00  |ControlOperacion operacion 1 0002: Comunicacion
0003: PLC incorporado
3y Modos de control de 0000: Adelante/Paro, Atras/Paro '
1-01 |Modo Operacién operacién 1 0001: Marcha/Paro, Adelante/Atras
0002: Por impulsos (3 hilos)
1-02 |Bloqueolnversion Enclaygmientq contra 1 0000: Marcha ?nversa posil_)lt_a
inversion de giro 0001: Marcha inversa prohibida
0000: Tecla STOP permitida
1-03 |[TeclaStopTeclado [Tecla STOP del panel 1 0001: Tecla STOP bloqueada
Seleccién método de 0000: Arranque normal
1-04  |Metodo Arranque arranque ! 0001: Busqueda Velocidad
1-05 [Metodo Paro Seleccién método de paro 1 00005 Por rampa
0001: Por inercia
0000: Teclado.
0001: Potenciometro Panel.
0002: Potenciémetro remoto o
entrada analégica externa
. Seleccién control de (ver grupo 7).
1-06 |Selec Frecuencia frecuencia 1 0003: Control de frecuencia
UP/DWN utilizando T.E.P.
(ver grupo 5 — Terminales de
Entrada Programables).
0004: Comunicaciones.
0000: Se debe pulsar “enter”
después de cambiar la
Modo de operacion de las frecuencia con las teclas
1-07 [Teclas Incr/decr teclas A 6 V¥ del panel como 1 AOYV.
comandos UP y DOWN. 0001: La frecuencia cambiard

directamente actuando sobre
lasteclas A 0 V.

4-10




4.3.2 Modos de Autoarranque Manual y Automatico

Fn_ Pantalla LCD Descripcion Unidad Rango Nota
Autoarranque después de 888? Egs‘i)bolzlble'
2-00 [Selec Rearranque [una pérdida momentanea de 1 : S
tension 0002: Pos’lble siempre que la CPU
esté operativa
. Tiempo permitido de pérdida
2-01 |T Busqueda Frec momZntgnea de tensi%n 0.1s 0.0~20
. Tiempo de espera para
2-02 |Espera Reintento reintepntos perap 0.1s 0.0 ~ 800.0
. Numero de reintentos de
2-03  N° Reintentos autoarranque posibles (*1) 1 0~10
0000: Arranque con busqueda de
2-04 |[Sel Autoarranque |Métodos de autoarranque 1 velocidad.
0001: Arranque normal
0000: El variador se pondra en
marcha, al recibir tension de
alimentacion, si la sefial de
. Marcha directa al dar tension Run e_xterna esta actlva.'
2-05 [SelecMarchaDirec ) - 1 0001: El variador NO se pondra en
de alimentacion o s
marcha, al recibir tension de
alimentacion, aunque la
sefal de Run externa esté
activa.

2-06 |Tiempo Retardo Tiempo de retardo 0.1s 0.0 ~ 300.0

0000: El variador se puede resetear
s6lo cuando NO esta dada la
. orden de marcha.

2-07 |[Selec Modo Reset [Ajuste modo de Reset 1 0001: El variador se puede resetear
independientemente de la
orden de marcha.

Tiempo deceleracién con
2-08 [Tiempo Decel REC [Recuperacion Energia 0.1s 0.0~25.0

Cinética del motor
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4.3.3 Parametros de Operacion

Fn_ Pantalla LCD Descripcion Unidad Rango Nota
3-00 |Limit Frec Sup Limite de frecuencia superior [0.01 Hz 0.01 ~ 650.00 *4
3-01 |Limit Frec Infer Limite de frecuencia inferior [0.01 Hz 0.00 ~ 650.00
3-02 |Tiempo Acel 1 Tiempo de aceleracion #1 0.1s 0.01 ~ 3600.0 *1
3-03 |Tiempo Decel 1 Tiempo de deceleracion #1 0.1s 0.01 ~ 3600.0 *1
3.04 |Curva-S 1 Rampa en forma de *S” para | | o 0.0 ~ 4.0
aceleracion/deceleracion #1
3-05 [Curva-S2 Rampa en forma de 'S’ para | ) 4 ¢ 0.0 ~ 4.0
aceleracion/deceleracion #2
3-06 |Tiempo Acel 2 Tiempo aceleracion #2 0.1s 0.1 ~ 3600.0 *1
3-07 |Tiempo Decel 2 Tiempo deceleracion #2 0.1s 0.1 ~ 3600.0 *1
3-08 |Tiempo Acel Jog Tiempo aceleracion JOG 0.1s 0.1~255 *1
3-09 |Tiempo Decel Jog [Tiempo deceleraciéon JOG 0.1s. 0.1~25.5 *1
3-10 |Frec Inicio CC Frecuencia inyeccion 0.1 Hz 0.1~10.0
frenado CC
3-11 |Nivel Frenado CC |Nivel de frenado CC 0.1 % 0.0 ~20.0
3-12 |TiempoFrenado CC |Tiempo frenado CC 0.1s 0.0 ~25.5
3-13 |Salto Frec 1 Salto de frecuencia #1 0.01 Hz 0.00 ~ 650.00 *1
3-14 |Salto Frec 2 Salto de frecuencia #2 0.01 Hz 0.00 ~ 650.00 *1
3-15 |Salto Frec 3 Salto de frecuencia #3 0.01 Hz 0.00 ~ 650.00 *1
3-16 |Ancho Salto Frec |Anchura salto de frecuencia [0.01 Hz 0.00 ~ 30.00 *1
0000: Habilita todas las funciones.
0001: Bloquea las funciones 6-00 ~
Bloqueo de Parametros o 6-08.
3-17  Bloqueo Param Funqciones 1 0002: Bloquea todos las funciones
excepto 6-00 ~ 6-08.
0003: Bloguea todas las funciones
0000: No operativa la U.C.
. . . . 0001: Copia de variador a U.C.
3-18 |Unidad de Copia Unidad de Copia (U.C.) 1 0002 Cogia de U.C. a variador
0003: Verifica variador y U.C.
0000: Automatico en funcién de la
temperatura.
3-19 |Ctrl Ventilador Control del ventilador 1 0001: Fun'C|ona cuando el variador
esta en marcha.
0002: Siempre en funcionamiento.
0003: Siempre parado.
. Funcién Ahorro Energia 0000: No posible .
3-20 |Ahorro Energia (*1) 1 0001: Controlado mediante T.E.P. a *6
la frecuencia de ajuste.
3-21 |Gan Ahorro Ener (C::\)nanma Ahorro de energia 1% 0~100 *6
322 |Frec Portadora ﬁj:)Ste frecuencia portadora | 4\, 2~16
NOTA: *1: Esta funcidn sélo esta disponible en modo V/f (0-00 = 0002)
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Fn_ Pantalla LCD Descripcion Unidad Rango Nota
Marcha Traverse. o -
3-23 |FrecCentral Trav Frecuencia Central (CF) 1% 5.00 ~ 100.00
; Marcha Traverse. o -
3-24 |Amplitud Trave Amplitud (A) 1% 0.1~20.0
. Marcha Traverse.
3-25 |Caida Traverse Caida (D) 1 0.0~50.0
) Marcha Traverse. Tiempo -
3-26 |Tiempo Acel Trav Aceleracion (AT) 1s 0.5~60.0
Marcha Traverse.
3-27 |TiempoDecel Trav |Tiempo Deceleracion 1s 0.5~60.0
(DT)
3-28 |Desvio X Trave Desviacion Superior (X) 1% 0.0~20.0
3-29 [Desvio Y Trave Decremento Inferior (Y) 1% 0.0~20.0
4.3.4 Modo Monitorizacion de Datos
Fn_ Pantalla LCD Descripcion Unidad Rango Nota
4-00 |Corriente Motor Monitorizacion corriente del 1 0000: No visualiza corriente motor. *1
motor 0001: Visualiza corriente motor.
4-01 |Tension Motor Monitorizacion tension del 1 0000: No visualiza tension motor. *1
motor 0001: Visualiza tension motor.
., Monitorizacion tension del 0000: No visualiza tensiéon de CC. .
4-02 |Tension Bus CC ) /'3 cC 1 |0001: Visualiza tension del CC. 1
Monitorizacion estado del 0000: No visualiza Estado PLC .
4-03 |Estado PLC PLC T |0001: Visualiza Estado PLC !
e Valor de escala ficticia .
4-04 |Escala Ficticia (velocidad de salida). 1 0-9999 1
0000: Visualiza frecuencia de
salida.
0001: Visualiza la velocidad en
Modo monitorizacion escala enteros (xxxx).
4-05 |Unidades EscFict [ficticia. 1 [0002 Xf;ﬁq'za()'(i;’i')“'dad conun |
(Velocidad de linea en rpm) 0003: Visualiza la velocidad con
dos decimales (xx.xx)
0004: Visualiza la velocidad con
tres decimales (X.xxx)
0000: No visualiza realimentacion
. Monitorizacion del PID. A%
4-06 |Realimentac. PID | \imentacion del PID 0001: Visualiza realimentacién del | | '

PID.
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4.3.5 Terminales de Entradas Programables (TEP)

Fn_

Pantalla LCD

Descripcion

Unidad

Rango

Nota

5-00

Funcién TEP S1

Terminal entrada
programable S1

5-01

Funcién TEP S2

Terminal entrada
programable S2

5-02

Funciéon TEP S3

Terminal entrada
programable S3

5-03

Funcion TEP S4

Terminal entrada
programable S4

5-04

Funcién TEP S5

Terminal entrada
programable S5

5-05

Funciéon TEP S6

Terminal entrada
programable S6

5-06

Funcion TEP AIN

Terminal entrada
programable AIN

0000:
0001:
0002:

0003:

0004:

0005:
0006:
0007:
0008:
0009:
0010:
0011:
0012:

0013:
0014:
0015:
0016:
0017:
0018:
0019:
0020:
0021:
0022:
0023:
0024:
0025:
0026:
0027:

0028:
0029:

Adelante/Paro (*1)

Atras / Paro (*2)

Velocidad programada # 1
(6-02)

Velocidad programada # 2
(6-03)

Velocidad programada # 4
(6-05) (*3)

JOG

Acele/Decel # 2

Paro emergencia (l6gica ON)
Paro por inercia

Busqueda Velocidad

Ahorro de energia

Seleccién Control Operacion
Seleccién Control del
variador con comunicacion
Detencidon rampas de
Acel/Decel

Comando UP (subir
frecuencia).

Comando DOWN (bajar
frecuencia)

Seleccién velocidad auxiliar
Desactivar funcién PID
Reset

Entrada de encoder (Terminal
S5)

Entrada realimentacién PID
(Terminal S6)

Entrada sefial polarizacion 1
Al2 (Terminal S6)

Entrada sefial polarizacion 2
Al2 (Terminal S6)

Entrada Analdgica AIN
(Terminal AIN)

Aplicacién PLC

Marcha Traverse

Desviacion superior Traverse
Decremento Inferior Traverse
Deteccion fallo de red (REC)
Paro Emergencia (l6gica
OFF) (*7)

5-07

Tiempo Ciclo TEP

Numero de ciclos para
verificacion sefales de las
entradas programables S1 ~

S6 y AIN (1 ciclo = 4 ms).

1 ciclo

1~100
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Fn_ Pantalla LCD Descripcion Unidad Rango Nota
0000: Silos TEP han sido
programados como
comandos UP/DWN, la
“referencia de frecuencia”
permanecera cuando se pare
el variador. Una vez parado
se desactivara la funciéon
UP/DWN.
0001: Silos TEP han sido
programados como
Modo control de referencia comandos UP/DWN, la
5-08 |Ctrl Func UP/DWN con los comandos UP/DWN. 1 “referencia de frecuencia” se
pondra a cero cuando se
pare el variador.
0002: Silos TEP han sido
programados como
comandos UP/DWN, la
“referencia de frecuencia”
permanecera cuando se pare
el variador. Una vez parado
NO se desactivara la funcion
UP/DWN.
Paso Func Salto de la funcion
5-09 UP/DWN UP/DOWN 1Hz 0.00 ~5.00
NOTA: *1: Puede cambiarse a RUN/STOP con la funcién 1-01 = 0001.
*2: Puede cambiarse a FORWARD/REVERSE con la funcion 1-01 = 0001.
*3: La velocidad programada # 3 se puede seleccionar activando los terminales S3 y S4.
4.3.6 Ajuste Frecuencia Local, Jog y Velocidades Programables
Fn_ Pantalla LCD Descripcion Unidad Rango Nota
6-00 [Frecuencia Panel [Ajuste de frecuencia Local 0.01Hz 0.00 ~ 650.00 *1
6-01 |Frecuencia JOG Ajuste de frecuencia JOG 0.01Hz 0.00 ~ 650.00 *1
6-02 |[Vel Prog #1 Ajuste vel. programada #1 0.01Hz 0.00 ~ 650.00 *1
6-03 |Vel Prog #2 Ajuste vel. programada #2 0.01Hz 0.00 ~ 650.00 *1
6-04 |Vel Prog #3 Ajuste vel. programada #3 0.01Hz 0.00 ~ 650.00 *1
6-05 |[Vel Prog #4 Ajuste vel. programada #4 0.01Hz 0.00 ~ 650.00 *1
6-06 |Vel Prog #5 Ajuste vel. programada #5 0.01Hz 0.00 ~ 650.00 *1
6-07 |Vel Prog #6 Ajuste vel. programada #6 0.01Hz 0.00 ~ 650.00 *1
6-08 |Vel Prog #7 Ajuste vel. programada #7 0.01Hz 0.00 ~ 650.00 *1

4-15




4.3.7 Operacién con Senales de Entradas Analégicas

Fn_ Pantalla LCD Descripcion Unidad Rango Nota
7.00 |Ganancia AIN Ganancia limite superior 1% 0 ~ 200 *
frecuencia AIN
7-01 |Polarizacién AN |-oiafizacion defaentrada g, 0~ 100 1
analdgica AIN
7-02 [Selec Polari AIN  [Seleccién Polarizacion AN | 1 |[0000: Positiva "
0001: Negativa
: : 0000: Positivo N
7-03 [Pendiente AIN Pendiente AIN 1 0001: Negativo 1
Tiempo de ciclo para
) : verificacion de las entradas
7-04 |Tiempo Ciclo AIN analégicas (AIN, Al2) 1ms 1~100
(ms x 2).
. Ganancia limite superior o - .
7-05 |[Ganancia Al2 frecuencia Al2 (S6) 1% 0~ 200 1
NOTA: EI Grupo 7 esta disponible cuando el parametro 5-06 = 0023 (term. AIN = entrada analégica) o 5-06 =
0020 (term. S6 como senal Al2).
4.3.8 Modos de Operaciéon Salida Analégica y Relés de Salida
Fn_ Pantalla LCD Descripcion Unidad Rango Nota
0000: Frecuencia salida
0001: Frecuencia alcanzada
. Salida analégica de tension 0002: Tensién de salida "
8-00 |ModoSalidaAnalog (0-10 Vcc, terminal FM+) 1 0003: Tension Bus CC 1
0004: Corriente de motor
0005: Realimentacion PID (*7)
Ganancia salida . , - o .
8-01 analégica Ganancia salida analdgica 1% 0~200 1
0000: Marcha
0001: Frecuencia alcanzada (frec.
ajuste +/- 8-05)
0002: Nivel deteccion frecuencia
B ] (8-04 +/- 8-05)
8-02 |Modo Rele R1 Modo operacion rele de 0003: Deteccion de frecuencia
salida programable R1 umbral superior
0004: Deteccion de frecuencia
umbral inferior
0005: Deteccién sobrepar
1 0006: Fallo
0007: Autoarranque
0008: Pérdida tension entrada
0009: Modo paro rapido
0010: Modo paro por inercia
Mod on relé 0011: Proteccion sobrecarga motor
i 0do operacion rele 0012: Proteccion sobrecarga
8-03  |Modo Rele R2 de salida programable R2 variador
0013: Pérdida sefial realimentacion
PID
0014: Operacion PLC
0015: Dispuesto (*7)
Ajuste nivel deteccidn
8-04 |Frec Alcanzada frecuencia salida 0.01 Hz 0.00 ~ 650.00 *1
(Ver 8-02: 0001)
. . Histéresis nivel deteccion +/- 0.01 *
8-05 |Histeresis Frec frecuencia salida Ha 0.00 ~ 30.00 1
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4.3.9 Modos de Proteccion de Motor y Variador

Fn_ Pantalla LCD Descripcion Unidad Rango Nota
- S.eleccién prevencion de 0000: Posible
9-00 |PrevenirDispAcel |disparo c_il'Jrante la 1 0001: NO posible.
aceleracion
Nivel de prevencion de
9-01 |Nivel Disp Acel disparo durante la 1% 50 ~ 300
aceleracion.
Seleccidén prevencion de . .
9-02 |PrevenirDispDece |disparo durante la 1 888? El(())sﬂzible
deceleracion ’ |
Nivel de prevencién de
9-03 |Nivel Disp Decel disparo durante la 1% 50 ~ 300
deceleracion.
. Seleccion prevencion de 0000: Posible.
9-04 |PrevenDispMarcha disparo en marcha ! 0001: No posible.
905 [NivelDisp Marcha  [1¥®] d® Prevencion en 1% 50 ~ 300
Seleccidn del tiempo de 0000: Segun deceleracion 1,
9-06 |S T DecPrevFallo |deceleracion en modo de 1 parametro 3-03.
prevencion de disparo. 0001: Segun parametro 9-07.
9-07 T DecelPrevFallo |1SMPO de deceleracionen g 4 oo, 0,1 ~ 3600.0
modo prevencién de disparo
Proteccion térmica 0000: Proteccion térmica activada.
9-08 |Sobrecarga Motor |electronica de sobrecarga 1 0001: Proteccion térmica
del motor desactivada.
0000: Proteccion de sobrecarga
para motores estandares.
9-09 |[Sel Tipo Motor Seleccion del tipo de motor 1 0001: Proteccion de sobrecarga
para motores con ventilacion
forzada.
0000: Par constante (OL = 103 %)
9-10 |Curva Sobrecarga Seleccién curva de 1 (150 % durante 1 minuto)
proteccion de sobrecarga 0001: Par variable (OL = 113 %)
(123 % durante 1 minuto)
Operacién después de 0000: Paro por inercia.
9-11 |ModoAct Sobrecar |activarse la proteccion de 1 0001: El variador no dispara, el
sobrecarga motor sigue girando (OL1)
0000: Deteccion NO posible.
9-12  |Sel Det SobrePar Seleccion deteccion de 1 0001: Detecciép sélo a la
sobrepar frecuencia de ajuste.
0002: Deteccién siempre posible.
Operacién después de 0000: El variador no dispara, el
9-13 |Mod Det SobrePar |activarse la deteccién de 1 motor sigue girando.
sobrepar 0001: Paro por inercia.
9-14 |Nivel SobrePar Nivel del umbral de sobrepar.| 1% 30 ~ 200
9-15 |T Retar SobrePar Tiempo de retardo para 01s 0.0~25.0

activacion de sobrepar.
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4.3.10 Modo Operacion V/f

Fn_ Pantalla LCD Descripcion Unidad Rango Nota
10-0 |sel curvas Vi C#ste distintas relaciones 1 0-~18 4%
10-1 |IncrementoDe Par [Modificala curva Vifenel | 4o, 0~ 30.0 *1%6
inicio (Par arranque)
10-2 |CorrienteVacio Corriente en vacio del motor | 0.1A --- *5*6
10-3 |Deslizam Motor Deslizamiento del motor 0.01 Hz 0.0 ~100.0 *1*6
10-4 |FrecuenciaMaxima [Frecuencia maxima 0.01 Hz 50.00 ~ 650.00 *4*6
Porcentaje de tension a .
10-5 |Tens. a Frec Max frecuencia maxima 0.1% 0.0 ~100.0 6
10-6 |Frecuencia Media |Frecuencia media 0.01% 0.1 ~650.00 *4*6
10-7 [Tens. a Frec Media | orceniaje de tension a 0.1 Hz 0.0~ 100.0 6
frecuencia media
10-8 |Frecuencia Min Frecuencia minima 0.01 Hz 0.10 ~ 650.00 *6
. Porcentaje de tension a o - .
10-9 |Tens. a Frec Min frecuencia minima 0.1 % 0.0 ~100.0 6
4.3.11 Modos de Operacion de la funcion PID
Fn_ Pantalla LCD Descripcion Unidad Rango Nota
0000: No Posible
0001: Accién D sobre sefnal error
0002: Accién D sobre
realimentacion
0003: idem 0001 realimentacion
positiva.
0004: idem 0002, realimentacion
i L positiva.
11-0 [Sel Modo PID Seleccion de Modos 1 0005: idem 0001 + valor de
consigna
0006: idem 0002 + valor de
consigna
0007: idem 0003 + valor de
ponsigna
0008: Idem 0004 + valor de
consigna
11-1 |Gan.Realimentac. |Ganancia sefial error 0.01 0.00 ~ 10.00 *1
11-2 |Cte. Ganancia P Ganancia proporcional 0.1% 0.0~10.0 *1
11-3 |Cte. Tiempo | Tiempo integral 0.1s 0.0 ~100.0 *1
11-4 |Cte. Tiempo D Tiempo diferencial 0,01s 0.00 ~ 10.00 *1
0000: Positivo .
11-5 |Offset PID Offset del PID 1 0001: Negativo 1
11-6  |Ajuste OffserPID  |Ajuste offset PID 1% 0~109 *1
117 |Filtro Salidapip  |Liempo filroretardo salida 1 4 0.0~25 "

PID
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4.3.12 Modo “Rangos de Salida” y “Limites” de la funciéon PID

Fn_ Pantalla LCD Descripcion Unidad Rango Nota
0000: No Posible
e 0001: Posible, no provoca paro del
12-0 [ModoDet Per Real g/léor(cji(i)dgedger:eeaclfrlr?gn?aeci?n 1 variador.
0002: Posible, provoca paro del
variador.
. Nivel de deteccion pérdida
12-1 [Niv Det Per Real realimentacion 1% 0~100
. . Tiempo de retardo deteccion
12-2 |T Perdida Realim pérdida realimentacion 1s 0.0~255
12-3 |Limite Integ PID Valor lim