GE Power Controls

ARRANCADORES
ESTATICOS

ASTAT Plus

Manual de Usuario

OBSERVACIONES:
1. Leaeste manual antes de utilizar el ASTAT Plus. Después de su lectura, guardelo cuida-
dosamente para su uso posterior.

2. Asegurese de que este manual llega a manos del usuario final.
3. CEMARKING

Cuando se emplea el ASTAT Plus en la UE, es necesario cumplir con la directiva EMC.
El ASTAT Plus cumple con las normas genéricas EN 50081-2 y EN 50082-2.




ASTAT Plus. Soft Starters

WARNINGS

1. Disconnect power before installing or servicing.

2 Hazardous voltages are present in the motor circuit even when the starter is OFF. An
isolation contactor is recommended, configured to provide automatic isolation when the

motor is turned OFF.

3. Unit may contain more than one live circuit. Disconnect both control and main circuits
before installing or servicing.

4. Soft stop should not be used as an Emergency stop.

5. Stopping mode must be set to meet applicable standards for operator safety.

6.  Separate motor overcurrent protection is required to be provided in accordance with the
Canadian Electrical Code, Part 1. ASTAT Plus provides separate motor protection.

CAUTIONS

1. Semi-conductor fuses specified may not provide branch circuit protection. Refer to local
applicable electrical codes.

2. Overload relay setting should be properly coordinated with motor.

3. Slow speed running will affect the motor thermal characteristic due to reduced cooling.
Care must be taken when operating motor under these conditions.

4 DC braking - braking current may cause motor overheating. Select the lowest braking
current and time.

5. DC braking must use additional (DC3) in the motor circuit. See wiring diagram page 6-1.
6.  Abnormal starting times in excess of 30 seconds, or closely repeated operations of
acceleration ramp/deceleration ramp, slow speed, or DC injection braking may cause

motor damage. Contact motor manufacturer for proper motor selection.

7. Ifcontrol power is lost between starts, the overload relay protection is reset to cold start
conditions.



ASTAT Plus. Arrancadores Estaticos

ATENCION

1. Quitar la alimentacion antes de su instalacion o manipulacion.

2. Incluso con el arrancador parado hay tensiones peligrosas en el circuito hacia el
motor. Se recomienda un contactor de seguridad, para facilitar un aislamiento

automatico cuando el motor se haya parado.

3. La unidad puede contener mas de un circuito activo. Desconectar el circuito de
potencia y de control antes de su instalacion o manipulacion.

4.  El Paro Controlado no deberia usarse como un paro de Emergencia.

5. El proceso de paro deberia ser realizado conforme a las normas de seguridad del
usuario.

ADVERTENCIAS

1. Los fusibles de proteccion especificados pueden no proteger los circuitos. Referirse
a las normas locales de instalaciones eléctricas.

2. Los relés térmicos empleados deben elegirse en concordancia con el motor.

3. Una marcha a velocidad reducida afectaria a las caracteristicas térmicas del motor
debido a su reducida ventilacion. Deberian extremarse las precauciones cuando el
motor opera bajo estas condiciones.

4. El frenado en corriente continua puede provocar el calentamiento del motor. Selec-
cionar la corriente y tiempo de frenado més bajos posibles.

5. Paraelfrenado en corriente continua es necesario un contactor adicional (DC3) en el
circuito hacia el motor. Ver el esquema de conexionado de la pégina 6-2.

6.  Los arranques que excedan de 30 segundos, repetidas maniobras completas con
rampas de aceleracion/deceleracion, la Velocidad lenta o el Frenado en corriente
continua pueden dafar el motor. Contactar con el fabricante del motor para una
correcta eleccion del mismo.

7. Sidurante un arranque se pierde la alimentacion de potencia, el relé térmico deberia
dejarse enfriar previamente antes de un nuevo arranque.
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1. Generalidades

1-1. Comparacion de los sistemas de arranque

Sonmuchos los accionamientos que requieren un arranque suave o una
punta de corriente limitada y que por tanto no admiten la posibilidad de
arranque directo de motores de cortocircuito. Tradicionalmente en estos
casos se ha recurrido a otros tipos de arranque con tensién estatérica
reducida. Los méas conocidos son los arrancadores estrella-triangulo, por
autotransformador, por resistencias estatéricas o0 mediante motores de
devanado partido.

Todoarranque atensionreducidalleva consigo unalimitacion delacorriente
de arranque y como consecuencia un par de arranque también reducido,
pero siempre existen puntas durante la transicion de un punto o estado a
otro que perjudican a la maquina accionada. Con objeto de analizar las
prestaciones dadas por cada uno de los diferentes tipos de arrancadores,
semuestralasiguientetabla, donde se ponenenevidencialas caracteristicas
particulares de cada uno de ellos, comparandolos con el sistema ASTAT.

Obsérvese que en general todos los arranques a tensién reducida
presentan una disminucién de par en proporcién cuadraticaala corriente
enlasfasesdel motor (noenlalinea)yéstaasuvez disminuye en proporcion
lineal alatension. De ello se deduce que cualquier arranque con tension
reducida disminuye el par en proporcién cuadraticaalatensién por fase de
lamaquina.

En este aspecto el arranque estatico presenta, al igual que cualquier
arranque a tension reducida, una disminucién del par de arranque, en
funcién de los parametros ajustados. La ventaja, légicamente estaen la
facilidad con que pueden controlarse dichos parametros, para producir un
arranque suave de acuerdo con la necesidad real de la maquina.

Del cuadro comparativo se deduce que el par maximo de arranque
alcanzable mediante el sistema estatico es de un 90%del que setendriaen
arranque directo. Teniendo en cuenta que el par de arranque directo oscila
entre 1.5y 2.4 vecesel parnominal, podemos deducir que con el arrancador
estatico se consiguen pares de arranque algo superiores al nominal.

Dentro de estacondicién se encuentran los casos de arrangque de hombas,
ventiladores, cintas transportadoras, etc. donde suele ser suficiente un par
alrededor del 60% del nominal para arrancar correctamente.

Como norma podemos asegurar que el arrancador estatico permite
arrancartodos los accionamientos que actualmente emplean los sistemas
dearranque convencionales, con las ventajas que hemos resefiado, sobre
todolafiabilidad de ajustar las puntas de corriente y par a pie de maquina,
frente alaimposibilidad o dificultad de variar los escalones enlos sistemas
convencionales.

ARRANCADORES CONVENCIONALES ARRANCADOR ESTATICO
Directo Autotrafo Resistencias Motor con Estrella
estatoricas devanado Tridngulo
partido
% de la corriente de 100% 30-406 64% 58 - 70% 65% 33% SegUnajuste,
arranque directo (en linea) max. 90%
% de par de arranque directo 100% 30-400664% 33-49% 48% 33% Segunajuste,
max. 90%

Escalonesdearranque (1) 1 4,362 362 2 2 Continuosinescalones
Conexiones a motor 3 3 3 6 6 3
Sobrecarga de lalinea 5In 15-2163.2In 3-35In 3,25In 1,65In SegUnajuste,
(aprox.) méax. 4-7 In
Transicion o pausa NO NO NO NO Sl NO
dearranque

(1) Se entiende por escalones, los cambios bruscos de par desde el reposo hasta la velocidad nominal.
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1. Generalidades

1-2. Ventajas de los arrancadores estaticos ASTAT Plus

1 | Aumento de la productividad y fiabilidad con el
empleo de arrancadores estaticos

Elarranque y paro del motor sin escalones ni transiciones prolonga la vida de los
elementos mecéanicos de la maquina accionada, reduciendo notablemente los
esfuerzos sobre acoplamientosy érganos de transmision.

Enconsecuencia, se reducen lostiempos de mantenimientoy se prolongalavida
delasmaquinasy delas instalaciones.

o |Mejora de las caracteristicas de aceleracion /
deceleracion

Laposibilidad de arranque porrampade tension, o alternativamente por limitacién de
corriente, permite adecuar laaceleracion alas caracteristicas dela carga. Ademas
puede seleccionarse laaplicacién de un pulso de arranque en el caso de cargas con
elevado rozamiento estatico.

Elfrenado puede hacerse por desalimentacion orampade paroy ademas es posible
efectuar unfrenado mas enérgico porinyeccion de corriente continua, porlo que se
disponen de amplias posibilidades para conseguirladeceleraciénidénea.

3 | Proteccion del motor

Elarrancador protege al motor tanto frente a sobrecargas como frente acondiciones
defuncionamientoincorrectastalescomopérdidade unafase de entrada o de salida,
rotor bloqueado o cortocircuito de untiristor.

4 | Tecnologia digital

El sistema de control esta basado en el uso de un microcontrolador altamente
especializado, porloque las sefiales sontratadas de forma digital evitando derivas
yajustes propios de los circuitos analégicosy consiguiendo una excelente precision
y velocidad de ejecucion.

Laplacade control esta realizada contecnologia de montaje superficial de compo-
nentes (SMD), lo que incrementa la fiabilidad del equipo.

5 | Alto nivel de inmunidad

Launidad hasido disefiada teniendo muy presenteslas condiciones de lasredes de
suministro, cada vez mas perturbadas. Las sefiales de control estan aisladas
optoelectronicamente y se han establecido diversos niveles de proteccion enlos
circuitos parainmunizar el equipo ante perturbaciones externasy sus efectos.

6 | Facilidad de operacion y ajuste

Estaunidad puede serusadaengranvariedad deaplicaciones. Losajustes serealizan
deformamuy sencillay permitenseleccionar diversas opciones paraadecuar encada
casolas prestaciones del equipo alas necesidades de la aplicacion.

7 | Facilidad de mantenimiento debido a una completa

monitorizacion

El cdigo de sefializacion basado enundisplay alfanumérico permite conocer entodo
momento las condiciones de trabajo del equipoy proporciona unrapido diagndstico
encasode intervencion de las protecciones.

8 | Control de bombas

EIASTAT Plusincorpora unanuevacaracteristica.conlaque se consigue unamayor
efectividad que con un paro controlado estandar, minimizando el golpe de ariete en
los sistemas de bombeo.

Este método, durante el proceso de paro, reduce lavelocidad del motor, controlando
los parametrosinternos del motor asi como latension de salida, mediante unlazo
cerrado.

9 | Funciones avanzadas

EI ASTAT Plus incluye funciones avanzadas, como son larampa de aceleracion
lineal, Velocidad lenta con seleccion del sentido de giro, E/S programables o
Comunicacion Serie (RS232), todo incluido como estandar.

Esta prestacion permite incorporar el arrancador aunared de control distribuidoen
procesos de automatizacion de plantas, junto con otros arrancadores, autdmatas
programables, variadores de velocidad, etc.



2. Tipos y potencias

2-1. Valores IEC (1)

SERVICIO SEVERO SERVICIO NORMAL Gradode TIPO Peso || Ventil.
Corriente  220V/ 380V/ 440V 480V/ Coriente  220V/ 380V/ 440V 480V/ proteccion
nominal(2) 240V 415V 500V nominal(3) 240V 415V 500V
A KW@)  KW(4)  kw@d) kw() A kW) kwE)  kW(G)  kw(s) Kg.
14 3 55 75 - 17 4 75 75 IP-00 QC1FDP 43 Natural
3 55 75 75 4 75 75 1 IP-00 QC2FDP 43 Natural
7 4 75 75 - 21 55 n n - IP-00 QC1GDP 43 Natural
4 75 75 1 55 1 1 13 IP-00 QC2GDP 43 Natural
2 55 1 1 - 27 75 13 15 - IP-00 QC1HDP 46 Natural
55 n n 15 75 13 15 15 IP-00 QC2HDP 46 Natural
KYJ 75 15 185 - 3B 10 185 2 - IP-00 QC1IDP 46 Natural
75 15 185 2 10 185 2 i) IP-00 QC2IDP 46 Natural
48 13 2 2 5 15 5 0 - IP-00 QC1JDP 12,5 || Forzada
13 2 2 0 15 5 0 37 IP-00 QC2JDP 125 || Forzada
63 15 0 37 - e 2 37 45 - IP-00 QC1KDP 12,5 || Forzada
15 0 37 37 2 37 45 45 IP-00 QC2KDP 125 || Forzada
72 20 37 37 - 86 5 45 50 - IP-00 QCi1LDP 17,0 || Forzada
20 37 37 45 5 45 50 50 IP-00 QC2LDP 17,0 || Forzada
105 0 55 55 126 37 63 1K) - IP-00 QCIMDP 17,0 || Forzada
0 55 55 e 37 63 e & IP-00 QC2MDP 17,0 || Forzada
156 40 e 0 - 187 55 0 110 - IP-00 QCINDP 45,0 || Forzada
40 1K) D 110 55 4] 110 132 IP-00 QC2NDP 45,0 || Forzada
240 63 110 132 - 288 a0 150 165 - IP-00 QC1QDP 45,0 || Forzada
63 110 132 160 &0 150 165 200 IP-00 QC2QDP 45,0 || Forzada
315 0 160 200 - 378 110 200 220 - IP-00 QC1RDP 55,0 || Forzada
0 160 200 220 110 200 220 250 IP-00 QC2RDP 55,0 || Forzada
370 110 200 220 - 444 132 220 250 - IP-00 QC1SDbpP 55,0 || Forzada
110 200 220 250 132 220 250 315 IP-00 QC2SDP 55,0 || Forzada
475 150 250 250 - 570 160 300 355 - IP-00 QC1TDP 80,0 || Forzada
150 250 250 335 160 300 355 400 IP-00 QC2TDP 80,0 || Forzada
610 200 315 400 - 732 220 400 450 - IP-00 QC1uDP 105,0 || Forzada
200 315 400 400 220 400 450 500 IP-00 QC2uDP 105,0 || Forzada
850 250 450 530 - 1020 300 560 600 - IP-00 QC1vDP 120,0 || Forzada
250 450 530 600 300 560 600 750 IP-00 QC2vDP 120,0 || Forzada
1075 355 600 670 - 1290 3% 715 750 - IP-00 QC1XDP 150,0 || Forzada
355 600 670 750 395 715 750 850 IP-00 QC2XDP 150,0 || Forzada
Notas: (1) =  RangoenAmps.paraunatemperaturaambiente hasta402Cy1000mdealtitud.
Reducir la corriente de salida 1,5% / °C a partir de 40°C.
Reducir la corriente de salida 1%/ 100m a partir de 1000m.
(2) = Servicio Severo, permite las protecciones IEC Clase 10y 20.
(3 = Servicio Normal, slo permite la proteccion IEC Clase 10.
(4 = Maximapotenciadel motor recomendada parala proteccion IEC Clase 20. Ajustar los parametros "N"y "0" adecuadamente.

—
G

Maxima potencia del motor recomendada para la proteccion IEC Clase 10. Ajustar los pardmetros "N"y "o" adecuadamente.
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2. Tipos y potencias

2-2. Valores UL

Corriente Corriente SERVICIO NORMAL SERVICIO SEVERO Gradode TIPO Peso || Ventil.
nominal maximade 200V 230V 460V 200V 230V 460V proteccion
arranque
A A HP HP HP HP HP HP Kg.
14 70 3 3 - 3 3 - IP-00 QC1FDP 43 || Natural
- - 75 - - 75 IP-00 QC2FDP 43 || Natural
17 8 3 3 - 3 3 - IP-00 QC1GDP 43 || Natural
- - 10 - - 10 IP-00 QC2GDP 43 || Natural
2 110 5 75 - 5 75 - IP-00 QC1HDP 4,6 || Natural
- - 15 - - 15 IP-00 QC2HDP 46 || Natural
K’ 170 75 75 - 75 75 - IP-00 QC1IDP 4,6 || Natural
- - 20 - - 20 IP-00 QC2iDP 46 || Natural
48 240 15 15 - 10 15 - IP-00 QC1JDP 12,5 || Forzada
- - K] - - K] IP-00 QC2JDP 125 || Forzada
63 315 20 20 - 15 20 - IP-00 QC1KDP 12,5 || Forzada
- - 40 - - 40 IP-00 QC2KDP 12,5 || Forzada
72 360 20 25 - 20 20 - IP-00 QC1LDP 17,0 || Forzada
- - 50 - - 40 IP-00 QC2LDP 17,0 || Forzada
105 525 K] 0 - 0 0 - IP-00 QC1MDP 17,0 || Forzada
- - 75 - - 60 IP-00 QC2MDP 17,0 || Forzada
156 780 50 60 - 40 50 - IP-00 QCINDP 45,0 || Forzada
- - 125 - - 100 IP-00 QC2NDP 45,0 || Forzada
240 1200 I8) Ie) - 60 Ie) - IP-00 QC1QDP 45,0 || Forzada
- - 200 - - 150 IP-00 QC2QDP 45,0 || Forzada
315 1575 100 125 - 7 100 - IP-00 QC1RDP 55,0 || Forzada
- - 250 - - 200 IP-00 QC2RDP 55,0 || Forzada
370 1850 125 150 - 100 125 - IP-00 QC1SbP 55,0 || Forzada
- - 300 - - 250 IP-00 QC2SDP 55,0 || Forzada
500 2500 150 200 - 150 150 - IP-00 QC1TDP 80,0 || Forzada
- - 400 - - 350 IP-00 QC2TDP 80,0 || Forzada
630 3150 200 250 - 200 200 - IP-00 QC1UDP 105,0 || Forzada
- - 500 - - 400 IP-00 QC2UDP 105,0 || Forzada
850 4250 300 350 - 300 350 - IP-00 QC1VDP 120,0 || Forzada
- - 700 - - 700 IP-00 QC2vDP 120,0 || Forzada
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2. Tipos y potencias

2-3. Caracteristicas Térmicas

EIASTAT Plus permite la proteccion térmica del motor de acuerdoalalEC Clase 10 0 Clase 20y Nema 10, 20 6 30, seleccionable mediante el parametro

"0" -Proteccion sobrecarga-

IEC Clase 10 IEC Clase 20
Seg. Seg.
10000 10000
1000 1000
A\ N
\:\ \\
100 \‘\‘\ 100 \\‘ ~
N — R FRIO
S~ FRIO — —l
10 S~ 10 o
CALIENTE
CALIENTE —_
1 1
10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70
Ir/in Ir/in
Nema 10 Nema 20
Seg. Seg.
10000 10000
1000 1000
100 =2 100 N
~ \ FRIO
~—— \C T—
FRIO —
— ~
10 10 \‘
T —
C/‘ALlENlTE | —_—— ‘CAU‘ENTE|
1 | | |
1 T T T
10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70
Ir/in Ir/In
Nema 30
e Memoriatérmica:
g Con tensidn de control, el equipo almacena la imagen térmica de las
10000 ) ! . -
sobrecargasexistentes, siendo 300 segundos el tiempototal de enfriamiento
despuésde producirse un disparo de sobrecarga.
Sise quitalatension de control después de undisparo de sobrecarga, se
1000 debe esperar porlo menos 2 minutos antes de arrancar de nuevo.
N Maniobras hora:
100 N Suponiendounciclo T, conuntiempode arranquetl, untiempo de marcha
> ~ FRIO T-2t1acorriente nominaly untiempo de almenostl en OFF, el ASTAT
\‘\ Plus permite las siguientes maniobras hora.
10 Maniobras / Hora Maniobras / Hora
Sobrecarga  Tiempoarranquetl=10s.  Tiempoarranquetl=20s.
_ CALIENTE
| ] 21r 180 90
110 15 20 25 30 35 40 45 5‘0 55 66 65 70 3 160 60
0 15 2 0 35 40 45 50 55 60 65 T. Al 30 10

Ir/In
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3. Especificaciones técnicas

3-1. Especificaciones generales

Tensién salida 3 fases CA Hasta 440V, +10%, -15% para QC1xDP
Hasta 500V, +10%, -15% para QC2xDP
Frecuencia 50/60 Hz Rango de control 45-65 Hz
Especificaciones  Sistemade control Sistema digital con microcontrolador
de control Rampa de arranque con aumento progresivo de tension y limitacién de corriente
Tensioninicial (pedestal) % 30-95 Un
Pardearranque % 10-90 Mgyr. directo
Pulsodearranque % 95 Un (90% Mgrr. directo). ajustable 0.a 999 ms
Corriente del motor (Im) 0,4a1,2Ir(corriente nominal ASTAT)
Limitacién de corriente la7ln
Tiemporampaaceleracion S 1a99 (tipos: estandar o rampalineal)
Ahorrodeenergia Reducciondelatension de salidaen funcién del factor de potencia
Override Fijalatension de salidaen régimen permanenteigual alatension de alimentacion
By-pass Control directo del contactor de by-pass
Tiempodefrenadoporrampa s 1a120 (1a99rampa secundaria) ajustable independientemente del tiempo de aceleracion (tipos: estandar,
control de bombas o rampa deceleracionlineal)
Frenado CC 0a99s.;0,5a2,5In
Velocidadlenta Par directo: 7% 6 14% de la velocidad nominal; Par inverso: 20% de la velocidad nominal
Reintentos Oa4intentos, y tiempo de reintento de 12 99 s.
Monitorizacion Corriente motor, tension de linea, potencia, factor de potenciay tiempo conexion
Operacion Control externo Arranque - Paro

Faseaceleracion Tiempoajustable
Fasepermanente Ahorro de energia/Opcion Override
Faseparo Seleccionable por desalimentacion/Rampa/Frenado CC/ Control de bombas
Entradas/ Salidas Entradas 4 digitales optoacopladas. 2 fijas (Marcha , Paro) y 2 programables (13, 14)
1anal6gica0-5VCC paraentrada de realimentacion por dinamo tacométrica
Salidas 3relés programables (1r, 2r, 3r)

lanalégica0-10VCC, indicacién de corriente

Protecciones Limite decorriente Ajustable desde 1Ina71In
Sobrecarga IEC Clase 10y 20; NEMA Clase 10, 20 y 30, todo seleccionable
Tiempode enfriamiento después
dedisparode sobrecarga S 300
Pérdidadefasedeentrada s Disparoalos 3
Cortocircuitofiristor ms Disparoalos 200
Sobretemperaturaradiador ms Disparoalos 200
Sondamotor ms Disparo alos 200, siimpedancia sonda > valor de disparo
Pérdida de fase de salida S Disparoalos 3
Rotorbloqueado ms Disparoalos 200
Errorfrecuenciaalimentacion Hz Sif<4506f>65, noarrancara
Sobrecorriente 100 a 150% In; tiempo de disparo ajustable desde 0a99s.
Bajacorriente 0a99% In; tiempo de disparo ajustable desde 0a99s.
Sobretension 100 a 130% Un; tiempo de disparo ajustable desde 0a 99s.
Bajatension 0a50% Un; tiempo de disparo ajustable desde 0 a 99 s.
Error (CPU) ms 60
Memoria 4(ltimos fallos
Tiempoaceleracidnexcesivo s 2 xta (ta=tiempo rampaaceleracion)
Tiempovel. lentaexcesivo s 120
Condiciones Temperatura °C 0a +55 (reducir la corriente de empleo 1,5% / °C a partir de 40°C)
ambientales Humedad relativa % 95% sin condensacion
Altitud maxima m 3000 (reducir la corriente de empleo 1%/ 100m a partir de 1000m)
Posicion de montaje Vertical
Grado proteccion IPOO
Normativa CE, cUL CE Segun IEC 947-4-2

Emisionesradiadasy conducidas
Descargaelectrostaticas
Interferencias radioeléctricas
Immunidad frente atransitorios
Immunidad frente a Surge Voltage

Segln IEC 947-4-2, Clase A
Segun IEC 1000-4-2, nivel 3
Segun IEC 1000-4-6, nivel 3y a [EC 1000-4-3, nivel 3
Segun IEC 1000-4-4, nivel 3
Segun IEC 1000-4-5, nivel 3
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3. Especificaciones técnicas

3-2. Descripcion de los bornes

Bornes de potencia

Terminal Funcién

1L1,3L2,5L3 Entradas alimentacion
271,472,673 Salidaamotor

Al, A2, B1, B2 Entradas alimentacion control

Descripcion
3fases de entrada de tension segun el tipo de ASTAT Plus.

Bornes de salida a las 3 fases de motor.

110/120V AC, +10%, -15%:

AT|A2] |B1|B2

Entradasdigitales

Terminal Funcién

57 ComUnentradasdigitales
1 Marcha

2 Paro

3 Entrada programable 13
4 Entradaprogramable 14

: 220/240V AC, +10%, -15%:
[ ]
[atla2] [B1[82]
Descripcion

Terminal comin de las entradas digitales que se describen a continuacion.

Orden de Marcha. La funcion puede ser activada mediante un contacto NO entre los terminales 1y 57.
Orden de Paro. La funcion puede ser activada mediante un contacto NC entre los terminales 2y 57.
Nota:  EImandopermanente Marcha/Paro se puede utilizar mediante un puente entre1-57 y un contacto NO
entrelosterminales 2-57.

Estasdos entradas son programables. Se les pueden asignar las siguientes funcionesinternas:

-Parocontrolado
-Control de bombas
-Pulso de arranque
-Override

-Frenado CC -Rampalineal
-Velocidad lenta -Segundo motor
-Velocidad lenta inversa -By-pass
-Controllocal/remoto

Lafuncién puede ser activada mediante un contacto NC entre los terminales 57-3 o los terminales 57-4. Mediante
el cambio de estado ON/ OFF de estos contactos, es posible activar o desactivar las funciones asignadas.

Salidas digitales

Terminal Funcién Descripcion
11,12,14 Relé programable 1r 11-12=NC, 11-14=NO, contacto conmutado. Al relé se le pueden asignar diferentes funciones (pag. 3.6)
Por defecto tiene asignada la funcién RUN.
23,24 Relé programable 2r 23-24=NO, contacto libre de potencial. Al relé se le pueden asignar diferentes funciones (pag. 3.6)
Por defectotiene asignadala funcion EOR
33,34 Relé programable 3r 33-34=NO, contacto libre de potencial. Alrelé se le pueden asignar diferentes funciones (pag. 3.6)
Por defecto tiene asignada la funcién DC BRAKE
Comdn paratodos losrelés de salida Tensiénmax. de empleo: 380VCA
Corriente térmicallth: 8A.
AC-15: 220V / 3A, 380V / 1A
DC-15: 30V max / 3.5A
E/S Analdgicas
Terminal Funcién Descripcion
8 Comunsefialesanal6gicas Es el comUn de la sefiales analdgicas de los terminales 7y 9.
7 Entradadinamotacométrica | Entradaanal6gica0-5V paralarealimentacion de velocidad. EImotor debe llevarincorporada unadinamo
tacométrica de CC. Lasefial de realimentacion de velocidad es necesaria paralafuncion Rampalineal.
9 Corriente de salida Salidaanaldgica de 0-10Vcc para aparatos de indicacion de corriente. Ir corresponde a 2Vcc.
Impedancia de 10KQ o superior.
Entrada sonda motor
Terminal Funcién Descripcion
5,6 Entrada sondamotor Esta entrada permite una sonda motor con un valor de disparo de 2,8 a 3,2KQ , y un valor de reset de 0,75
a1KQ. Cuandono se utilice lasondamotor, se debe realizar un puente entre estos terminales.
Comunicaciones
Terminal Funcién Descripcion
SG, TD, RD Gr, Tx, Rx data RS232C, 3 hilos, semi-duplex. M&xima longitud de cable 3 metros.

Transmision de datos asincrona, 9600 Baudios, 1 bit start, 8 bits de datos, 1 bit stop, sin paridad.
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3. Especificaciones técnicas

3-3. Cableado E/S

Enelsiguiente diagrama se muestra la distribucion de los terminales del ASTAT Plus:

Tension de mando
110/ 120V AC

Tension de mando |
220/ 240V AC !

%:'—‘ Comunic. Serie.
RS232C

ALja2] [B1/B2| —
Gr Tx Rx

‘ 12 11]14—23]24—33]34—sG[tD[RD!
%Al\Az\ \51\52

R

Relés de salida programables (3

Entradas program ables (2)

]
<

N

N

.

%1\57H 2\57H3\57H 4\57H 5\6H7\8

(Mando permanente)

4+ -

Vo

\
|
1
|
Marcha /Paro
\
|

‘1‘57‘ ‘2‘57‘ (%] © = © © < >
< © - 2 L.L Lo
! | T o c o o= [
\ I \ | S ' o= © o o 4
| | | | == w < E <
| | | | w s S o c
| | | | = © S «©
| | | | o gg s
I A =
E\\ I H I = gg ©
! | ! | (92]
| | | | |_|C_|.E
- - a
Marcha Paro

(Mando por pulsadores)

Notas: (1) Lasrecomendaciones de cableado se realizanen el
capitulo5.

(2) Lasentradas programables I3, 14 no tienen ninguna
funcién asignada por defecto. Ver la pagina 3-6 antes de
utilizar estas entradas.

(3) Losrelésprogramablestienenasignadaslas siguientes
funciones por defecto:

Relé (1r):  RUN (estado RUN)
Relé (2r): EOR (Fin de rampa)
Relé (3r): DCBR (Control Frenado CC)




3. Especificaciones técnicas

3-4. Modos de funcionamiento

Arranque y paro

Rampainicial
Tensioninicial (pedestal)
Pulsodearranque

Rampaaceleracion(t,, )

Limite de corriente

Régimen permanente

Modos de paro (Seleccionable)

@OPOOOE® OOEO

©®

5ciclos de lafrecuencia de lared
30a95% Un (ajustable)
95% Un. Activado mediante el parametro "Pxxx" a ON
Rampa de tension desde 1a99s (ajustable). Posibilidad de dualidad de rampa. Posibilidad de rampa de
velocidad lineal mediante dinamotacométrica
Incremento rapido de latension cuando el motor alcanzala velocidad nominal
la7ln
Tensiénnominal (Override)
Corriente nominal
Ahorro de energia. Activado mediante el parametro "Fxxx" a OFF
Desalimentacion del motor (paro por inercia). "Sxxx" a OFF, "Cxxx" a OFF
Rampa deceleracion 1a120s (ajustable). Segundarampade 1a99s
Sistemas de rampa deceleracion:
- Paro controlado -rampa de tension-. Activado mediante el pardmetro "Sxxx" a ON
- Control de bombas. Activado mediante los parametros "Sxxx" a ON y "Cxxx" a ON
-Rampadeceleracionlineal (necesita dinamo tacométrica)
Evolucion de la corriente durante larampa de deceleracion

Frenado por inyeccion de CC (ajustable de 0 a 99s). Activado mediante el parametro "Bxxx" a ON

Arranque por rampa de tensién

Arranque con limitacién de corriente

Override
U/Un

Override
[/1In

@

U/Un

Ahorro de energia

[/1n
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3. Especificaciones técnicas

Velocidad lenta y Rampa lineal

Rampaaceleraciony deceleracion lineal
Velocidad lenta baja (7%) y velocidad alta (14%)
Velocidad lentainversa (20%)

Velocidad lenta (7% 6 14%)

Rampaaceleracion

Paro controlado (rampadeceleracion)

Velocidad lenta (7% 6 14%)

@OEROOE®OO

Frenado por inyeccion de CC

©®

Tiempo de rampa ajustable (Seleccién mediante el pardmetro "Dxxx" a ON)
Activado mediante el parametro "Jxxx" a ON y "jxxx" a LO o HI
Activado mediante el pardmetro "Jxxx" a ON'y "rxxx" a ON

Activado mediante el parametro "Jxxx" a ON

Tiempo de rampaajustable

Tiempo de rampaajustable

Activado mediante el pardmetro "Jxxx" a ON

Corrientey tiempo ajustables

Rampa lineal con realimentacion por D.T.

Velocidad lenta. Diagrama basico

N/Nn
1-.

0,07

) S ®@_
0
(3a)

/
0,20 \

Velocidad lenta. Diagrama completo

TERMINALES

Cerrado
4-57
Abierto

Cerrado
1-57
Abierto

Cerrado
2-57
Abierto
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3. Especificaciones técnicas

Entradas programables y funciones

Las funciones del ASTAT Plus como Paro controlado, Pulso de arranque, y otras, pueden ser activadas o desactivadas ajustando ON 6 OFF el pardmetro
correspondiente, utilizando las funciones del teclado. Muchas de estas funciones pueden ser activadas o desactivadas remotamente, através de las entradas
programables 3614 (terminales 3-57 y 4-57).

Funcién

Parocontrolado
Control de bombas
Pulsodearranque
Override

By-pass

Frenado CC
Rampalineal
(Jog). Vel.lenta
Jog Inverso
Segundo motor
Controlremoto

Salidas de relé programable

Parametro

X> T QX WNTTTTOOm
X X X X X X X X X xX X
X X X X X X X X X X X
X X X X X X X X X X X

Valor ajuste

<Comentario>

_OFF

— ‘ Estafuncion esta permanentemente desactivada

— ‘ Estafuncionesta permanentemente activada

— ‘ Elestado de lafuncion depende delaentrada 3

— ‘ Elestado de lafuncion depende delaentrada 4

Nota:
desactivarvariasfunciones

EIASTAT Plusincorporatres salidas programables 1r, 2ry 3r (contactos libres de potencial 11-12-14, 23-24 y 33-34).
Aestosrelés se les pueden asignar diferentes funciones, como se muestraa continuacion:

Relé N# Parametro
Relélr |— |1 r x X
Relg2r |—» |2 r x X
Relé3r |—» |3 r x X

Valor ajuste <Comentario>
20 |—»| EOR Se activa con fin de rampa. -S6lo puede ser asignado al relé 2r-
21 |—»| FrenadoCC Comando frenado CC -Sélo puede ser asignado al relé 3r-
22 |—| Fallo Se activa con un fallo del ASTAT
23 |—»| Bajatension Se activa segun el limite ajustado en el parametro UVxx
24 |—| Sobretension Se activa segun el limite ajustado en el pardmetro OVxx

— " 25 |—|RUN Se activa con el estado run del ASTAT

26 |—»| JOG Seactivaconlafuncion Jog (Velocidad lenta)
27 |—| Bajacorriente Se activa segn el limite ajustado en el pardmetro UCxx
28 |—»| Sobrecorriente Se activa segun el limite ajustado en el parametro OCxx
29 |—» Elrelé notiene funcidénasignada
30 |—» Uso futuro

3-6
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4. Programacioén

4-1. Descripcion teclado y display

@/
@

v+ 4 o

Display @ Monitorizacion del display, cadigos de funcionamiento, codigos de fallos y valores de las funciones de ajuste

Display FV VYV Codigo estado FVVYV Cédigo de fallos FFNVV V Caodigo funcion(¥)
O N Equipo bajo tension E 010 Error de frecuencia M x x X Corriente motor
Cédigo de funcion STOFP Orden de paro local EO011 Disparo por sobrecarga V X X X Version Software
L OCK Orden de paro remota| | E 0 1 3 Pérdida de sincronismo
Dato P UL S | Pulsode aranque E 0 1 4 | Tirstor fase U : : .
a0 RAMP Rampa aceleracion E 015 Tiristor fase V P F x x Factor de potencia
L F UL L | Plena conduccién E 01 6 | Tistorfase W
Lo T S AV E | Ahoro de energia E 0 1 7 | Temperatura radiador . .
R S OF T Paro controlado E 018 Sonda motor L x x x Limite de corriente
JRH VIV PUMP Control de bombas E 019 No conduccion fase U T x x X Par de arranque -
== == == == DCB K Frenado CC E 020 No conduccion fase V a X X X Rampa aceleracion
F UL L Override (plena cond)| | E 0 2 1 No conduccién fase W d x x x Rampa deceleracion
| NC H Marcha impulsos / E 02 2 Rotor bloqueado S x x X Paro controlado
velocidad lenta E 023 Fallo interno
T ACH Rampa lineal con DT E 025 Tiempo acel. excesivo . .
E 02 6 Tiempo vel. lenta exc. L K x x Lockout
E 027 Lock-out
E 0 2 8 Baja tension
E 029 Sobretension
EO030 Baja corriente (*) Son ejemplos. Mas informacion en los
E 031 Sobrecorriente
; apartados 4-2, 4-3, 4-4, 45y 4-6
E 03 2 Reintento
Teclas @ Permiten ajustartodos los parametrosy funciones
Simultineamente con t o | selecciona el cddigo de la Dismi | valor del paramet leccionad
funcion o el parametro que se desea visualizar y/o ISminuye €l valor del parametro seleccionado.
modificar.
c/vVv *

Incrementa el valor del pardmetro seleccionado.

valor visualizado.

- Introduce en memoria el nuevo valor del parametro.
- Actualiza el valor del pardmetro seleccionado con el
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4. Programacion

4-2. Configuracion parametros

Seleccién de modo
Parametros GALL
EIASTAT Plus dispone de diversos parametros que se dividen en cuatro bloques: Monitorizacien| | a
Monitorizacion, Calibracion, Basicos y Avanzados. Los pardmetros de cada uno de los yy L
grupos pueden visualizarse u omitirse en funcién del parametro "G". GCAL | Parametros |
Los parametros de monitorizacion se visualizan para cualquier ajuste del pardmetro "G". | calibracion
1
Ajustes parametro"G" Gxxx Los parametros de Monitorizacion se visualizan ¥
paracualquier ajuste del parametro"G" GBAS - Parénjetros [,
GCAL  Sevisualizanlos parametros de Calibracion Basl,lcos
GBAS  Sevisualizanlos parametros Basicos
GADV  Sevisualizanlos pardmetros Avanzados GADV _ v
GALL Sevisualizan todos los parametros - l;?/?:;zgg: | ]
1
Ve

Blsqueda y ajuste de pardmetros

Los parametros del ASTAT Plus se visualizan secuencialmente al pulsar simultineamente la tecla D y latecla D 6 D . Proceder de esta manera hasta
visualizar el parametro"G". crv + *

Para visualizar automéaticamente el parametro "G" pulsar las teclas D y D .
Clv pu}

Una vez visualizado el parametro "G", se selecciona el valor deseado pulsando la tecla Q 0 @ . Se visualizara la secuencia "GBAS", "GCAL", "GADV"y
"GALL", sucesivamente. El valor visualizado en el display se grabara en la memoria temporal al pulsar la tecla D .

pu)
Los valores grabados enlamemoriatemporal se perderan al quitar la alimentacion, si se desea grabar en lamemoria permanente E2PROM, memorizar conel
parametro"W". Informacién mas detallada enlapagina4-4.

Elejemplo anterior es del parametro "G", pero todos los pardmetros del ASTAT Plus se modifican de una forma similar.

Distribucion de parametros

Parametros Monitorizacion

Muestra automaticamente ON, STOP, LOCK, PULS, ...
Corriente motor
\ Version Software
D Tension de linea
Ci v Factor de potencia Parametros Calibracion
D Potencia
. ) » Tension nominal — 100-500
E Tiempo conexion
[ e | Historial de fallos —€0,el,e2,e3 Calibracion tension 000-600
password Calibre unidad —» FGH,.. X
Escritura E2PROM Calibracion corriente —  000-1000
Seleccion Bloque de Pardmetros ;cz)rtr(;?nte nominal 40-120

\ |
cBAg  [sADV AL GCAL Factor de servicio —  100-130

Proteccion sobrecarga —» 0, N1, N2, N3,C1,C2

|
L @




4. Programacion

®

Pardmetros Basicos

Limite de corriente
Par de arranque

Rampa aceleracion
Rampa deceleracion

Tiempo Pulso de
arranque

Tiempo Frenado CC

Paro controlado
Control de bombas
Pulso de arranque
Override

By-pass

Frenado CC

— 100-700
— 010-090
— 01-99
— 01-120

— 000-999

— 000-099

Corriente Frenado CC — (50-250

— OFF, ON, 13, 14
— OFF, ON, 13, 14
— OFF, ON, 13, 14
— OFF, ON, 13, 14
— OFF, ON, 13, 14

— OFF, ON, 13, 14
PON, PI3, P14

®

Parametros Avanzados

Lock-out

Lectura E2PROM
Ajuste de fabrica
Reintento
Tiempo reintento
Baja tension

Tiempo disparo baja
tension

Sobretension

Tiempo disparo
sobretension

Baja corriente

Tiempo disparo baja
corriente
Sobrecorriente

Tiempo disparo
sobrecorriente

Rampa acel. secundaria
Rampa decel. secundaria
Par arranque secundario
Rampa lineal

Velocidad lenta

Cambio velocidad
Velocidad lenta inversa
Segundo Motor

Control remoto

Relé 1r

Relé 2r

Relé 3r

— 00-45
— ON, OFF
— ON, OFF
— 000-004
— 001-099
— 00-50

—> 00-99

— 00-30

—» 00-99

— 00-99
— 00-99
— 00-50

— 00-99

— 01-99

—» 01-99

— 10-90

— ON, OFF, I3, 14
— OFF, I3, 14
— LO, HI

—> OFF, ON, I3, 14
— OFF, ON, I3, 14
— OFF, ON, I3, 14
—> 22-30

— 20, 22-30

—> 21,22-30




4. Programacion

4-3. Blogue parametros Monitorizacion

Display Funcion Defecto Rango Unid. Descripcion
ON Estado ON ON Equipobajotension
STOP Ordende parolocal
LOCK Ordende paro remota (Comunicacion Serie)
PULS Pulsodearranque
RAMP Rampaaceleracion
FULL Plena conduccion
SAVE Ahorrodeenergia
SOFT Parocontrolado
PUMP Controlde bombas
DCBK Frenado CC
FULL Override (plenaconduccion)
INCH Marchaimpulsos/Velocidad lenta
TACH RampalinealconD.T.
M X x X Corriente motor 000-999 A Visualizala corriente del motoren A
1.0-9.9 kA Para consumos superiores a 999A se visualiza en kA
% Si el pardmetro UFxx no esta ajustado, la corriente del
motor se visualiza en %N
V X X X Version Software - xxx = Version software
V x X X Tension de linea - v Sevisualiza latension de alimentacion en Voltios
PF X x Factor de Potencia 00-99 % Sevisualiza el factor de potenciade linea
W X X X Potencia - kw Sevisualiza lapotenciadelinea
E X X X Tiempo conexion - Hrs Se visualiza el tiempo en RUN, horas (x 1000)
e X X X Historial de fallos e0XX-63xX Memoriza los cuatro Ultimos errores
e0xx: Fallo1-Ultimoerror- xx: Codigo del error
elxx: Fallo2
e2xx: Fallo3
e3xx: Fallo4
K x x x Password K0O0OO 000-999 =69  Permite laescrituraenlamemoria E2PROM
=10  Tecladodeshlogueado
=20  Tecladobloqueado
Wx x x Programacion E2PROM W O F F ON, OFF Salva los pardmetros actuales en la E2PROM.
Recuperalaltimaconfiguracién guardada
G X x X Seleccion parametro GBAS CAL,BAS,ADV, CAL:  Sevisualizanlos parametros de Calibracion
display ALL BAS:  Sevisualizan los parametros Basicos

ADV: Sevisualizanlos parametros Avanzados
ALL:  Sevisualizantodoslos parametros

Nota: Los parametros de Monitorizacion se
visualizan en todo momento.
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4. Programacion

4-4, Bloque parametros Calibracion -CAL-

Display Funcion Defecto Rango Unid. Descripcién

Ux x X Tensién nominal Uudao00o0 100-500 \Y Tensiondelineadesde 100a500V. Ajustar segtnlared

t X x X Calibraciontension t 400 000-600 \Y Ajustar este parametro para obtener unamejor precisionen
lamonitorizacion olas protecciones de tension. (Verel
Proceso de calibracion de tension)

UF X Calibre unidad UF 0 F,G H,I1J,KL, - Calibre de la unidad (F,G,H,...X).

M, N, Q,R,..X Ajustandoa“0”, se inhibe la calibracion

mx X X Calibracion corriente mO0OO0O0 000-1000 A Ajustar este parametro para obtener unamejor precisionen
lamonitorizacidn olas protecciones de corriente. (Verel
Procesode calibracion de corriente)

N X X X Corrientenominalmotor N 1 0 0 040-120 % 100 x | motor / | unidad
Cuando este parametro se ajustaa un valor superior al
105% la Proteccion de sobrecarga se ajusta
automaticamente a la Clase 10, "C1", 0 ala Nema 20, "N2"

0 X X X Proteccion sobrecarga oCl1 OFF - Seleccionarentre las diferentes curvas de proteccion térmica

N1, N2, N3, OFF: Proteccion térmicadesactivada (se debe utilizar
C1,C2 unrelé de proteccion térmico externo)

N1: Nema 10
N2: Nema 20
N3: Nema 30
CL Clase 10
C2: Clase 20

f x x x Factor de servicio f 120 100-130 % Ajusta el factor de sevicio del motor (s6lo curvas Nema)

(*) Proceso de calibracion de tensién
Cuando se instala la unidad o se reemplaza la carta de control el error de la lectura de tension puede ser del 10%. Para mejorar la precision hasta
conseguirunerror del 3% debe realizarse el siguiente proceso.

1. Conectarel ASTAT Plusy medirlatensin eficaz entre las fases 1L 1-3L.2 utilizando un voltimetro calibrado.

2. Buscar el parémetro "txxx", ajustar la tension medida y salvar este valor pulsando la tecla Enter. No es necesario escribir el valor en la
memoria E2PROM para guardar el nuevo ajuste, el proceso es automatico.

3. Unavezqueel ASTAT Plus esté calibrado, este proceso no necesita repetirse. Nota: sin embargo, el parametro "txxx" mostrara el ltimo
valorintroducido, que puede diferir del valor actual de tension.

(*) Proceso de calibracion de corriente
Cuando se instala la unidad o se reemplaza la carta de control el error de la lectura de corriente puede ser del 10%. Para mejorar la precision
hasta conseguir unerror del 3% debe realizarae el siguiente proceso.

1. Buscar el pardmetro "UF x" e introducir el calibre del ASTAT Plus ("F", "G", "H", ..etc.).

2. Arrancarelmotory medir la corriente eficaz con un amperimetro calibrado.
Estas medidas debenrealizarse unavez el motor esté arégimen, completamente estabilizado.

3. Buscar el parametro "mxxx", ajustar la corriente medida y salvar este valor pulsando la tecla Enter. No es necesario escribir el valor en la
memoria E2PROM para guardar el nuevo ajuste, el proceso es automatico.

4. Unavez que el ASTAT Plus esta calibrado, este proceso no necesita repetirse. Nota: sin embargo, el pardametro”"mxxx" mostrara el dltimo
valorintroducido, que puede diferir del valor actual de corriente.
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4. Programacioén

4-5. Blogue parametros Basicos -BAS-

4-5-1. Funciones Baésicas

Display Funcién Defecto Rango Unid. Descripcién
L x x x Limite de corriente L350 100-700 % Ajusta la proteccion de limitacion de corriente. Ajustarel
limite de corriente del motor si"N" esta correctamente
ajustado.
Elrango maximo se ajusta automaticamente en funciondela
siguiente expresion:
Méx Limite =450 /N (hastael 700%)
N es capacidad motor/ capacidad ASTAT ajustado en
"Nxxx"
T X X Par de arranque t 20 10-90 % Ajustalatensiéninicial aplicadaen el proceso de arranque
a X X Rampaaceleracion a 20 01-99 sec. Ajusta eltiempo de rampade tension. Eltiempo de
aceleracionreal del motor depende delacarga
d x x X Rampadeceleracion doz20 001-120 sec. Se ajusta el tiempo de rampa de tension. Eltiempo de
deceleracionreal del motor depende de la carga.
Activado sdlo si el parametro "Sxxx" esta en ON
p X X X TiempoPulsodearranque p 0 0 0 000-999 ms. Tiempo previolaaceleracion en el cual se aplicara al motor
@ el 95% de la tension Un. Util para cargas con un elevado
rozamiento estatico.
Activado con el pardmetro "Pxxx" ajustado en ON
b X X Tiempo Frenado CC (1) b 00 00-99 sec.  Realizaunainyeccionde CCdurante el frenado.
Activado con el pardmetro "Bxxx" ajustado en ON
I x x X Corriente Frenado CC (1) I 050 050-250 %
(1) PRECAUCION Funcién Displa: Descripcion
Si se activa el Control de u play P
bombas (C=ON), las Deteccionde carga P X X X X X = 0-25 (defecto=0con50Hzdered)
funciones Pulso de arranque (defecto =15 con 60Hz de red)
y Frenado CC se desactivan
automaticamente, y los Control proporcional b x x x X x = 0-20 (defecto=10)
pa.lr.ametros p"."b"y I Son Control tiempo integral I x x X X X = 50-75 (defecto=50)
utilizados por el algoritmo
PID del Control de bombas.
4-5-2. Funciones programables Bésicas
Display Funcion Defecto Rango Descripcion
S X X X Paro controlado SOFF OFF, ON, I3, 14 Activa o desactivalos diferentes sistemas de paro
Cx x X Control de bombas COFF OFF, ON, I3, 14 Activalafuncién del Control de bombas (limita el golpe de ariete).
El pardmetro "Sxxx" debe estar activo.
P x x x Pulso de arranque POFF OFF, ON, I3, 14 Activa o desactiva la funcién Pulso de arranque.
Si el Control de bombas “C” esta activo, tanto el Pulso de arranque
como el Frenado CC estéan desactivados.
F x x x Override FOFF OFF, ON, I3, 14 Activa o desactivalafuncion Ahorro de energia, mantiene constante la

tension de salidadespués del arranque. Activando estafuncionel
ASTAT Plus genera un menor contenido de arménicos alared
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Funciones programables Bésicas (continuacion pégina anterior)

Z X X X By-pass z OFF OFF, ON, I3, 14 Esta funcion permite el control de un contactor externo de by-pass,
evitando las pérdidas y los armdnicos de la unidad.
Cuando la funcidn By-pass, “z", esta activa, al réle programable de
salida 2r se le asigna automaticamente esta funcién, y debe utilizarse
parael control del contactor externo de by-pass.

B x x X Frenado CC BOFF OFF, ON, I3, 14, Activa o desactiva la funcién Frenado CC.

PON, PI3, Pl4 Cuando la funcién Frenado CC, “B", esta activa, al réle programable

de salida 3r se le asigna automaticamente estafuncion.
El ajuste de PON, PI3 6 PI4 permite el Frenado CC antes de arrancar
elmotor. Estafuncién es (til para parar ventiladores que estan girando
ensentido contrario antes de arrancar.

4-6. Parametros bloque Avanzado -ADV-

4-6-1. Funciones Avanzadas

Display Funcion Defecto Rango Unid. Descripcion

L K x x Lock-Out LKOO 00-45 min.  Seajustaeltiempoentre arranques consecutivos. Ajustado
a"0"estafuncion esta desactivada.

R x x x LecturaE2PROM ROFF ON, OFF - Carga los pardmetros de la E2PROM a la memoria
temporal.

Q x x x Ajustedefabrica QOFF ON, OFF - Cargalos parametros de fabricaalamemoriatemporal.

Y X Reintento Y 0 0-4 - Permite hasta 4 intentos de arranque después de unfallo.
Ajustadoa"0" estafuncion esta desactivada.

y x X  Tiempo reintento y 10 01-99 seg. Tiempoentreintentos.

U V x x Bajatension uvoo 00-50 % Launidad disparasilatension disminuye por debajo del
porcentaje ajustado. Ajustadoa 0" se desactivada la
proteccion.

Nota: Ajustar“U” antes de activar esta funcién.

u v x x Tiempo disparobajatension u v 2 0 00-99 seg. Retardotiempodisparo.

O V x x  Sobretension ovoo 00-30 % Launidad disparasilatension aumenta por encimadel
porcentaje ajustado. Ajustadoa"0" se desactivala
proteccion.

Nota: Ajustar “U” antes de activar esta funcion.

0 v x x Tiempo disparo sobretensién o v 2 0 00-99 seg. Retardotiempodisparo.

U C x x Bajacorriente ucoo 00-99 % Launidad dispara sila corriente disminuye por debajo del
porcentaje ajustado. Ajustadoa"0" se desactivala
proteccion.

Nota: Ajustar “m” antes de activar esta funcion.

u ¢ x x Tiempo disparo bajacorriente u ¢ 2 0 00-99 seg. Retardotiempodisparo.

O C x x  Sobrecorriente oOcCcoo 00-50 % Launidad disparasilacorriente aumenta porencimadel
porcentaje ajustado. Ajustadoa"0" se desactivala
proteccion.

Nota: Ajustar “m” antes de activar esta funcion.

0 ¢ x x Tiempodisparo sobrecorriente 0 ¢ 2 0 00-99 seg. Retardotiempodisparo.

2 a x x Rampaacel.secundaria 2az20 01-99 seg. Existenlos parametros de rampaaceleracion, rampa

2 d x x Rampadecel.secundaria 2d20 01-99 seg. deceleraciony par de arranque secundario que reemplazan

2 T x x Pararranque secundario 2 T20 1090 % alos pardmetros "a", "d"y "T" cuando se activa la funcion

programable “A”.
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4-6-2. Funciones programables Avanzadas

Display Funcién Defecto Rango Descripcion
D x x X Rampa lineal DOFF OFF, ON, I3, 14 Esta funcion permite unarampade aceleraciony deceleracion linealen
unampliomargende cargas.
Debe instalarse en el motor una dinamo tacométrica que proporcione
unasefial analdgica de realimentacion de 0-5VCC.
J X x X Velocidad lenta J OFF OFF, 13, 14 Esta funcidn permite trabajar con unavelocidad lenta.
Tiempo méaximo de operacion 120seg.
j X X Cambio velocidad j L O LO, HI LO: Baja velocidad, 7% de la velocidad nominal.
HI: Alta velocidad, 14% de la velocidad nominal.
rx X X Velocidad lenta inversa r OF F OFF, ON, I3, 14 Lainversion del sentido de giro Gnicamente esté permitido conla"Velo-
cidad lenta". Con una velocidad del 20% de la velocidad nominal
A X X X Segundo motor AOFFTF OFF, ON, I3, 14 Esta funcion permite la dualidad de la aceleracion, deceleraciony par
dearranque, siendo Util para arrancary/o parar motores con diferentes
condiciones de carga.
Cuando se activa esta funcion, los pardmetros 2a, 2d y 2T toman la
funcion de los parametrosa, dy T.
X X X X Control remoto X OFF OFF, ON, I3, 14 Permite el control mediante Comunicacion Serie con los teminales SG,
TDy RD. M&sinformacion en el Apéndice
4-6-3. Funciones Relés de salida programble
Display Funcion Defecto Rango Descripcion
1r x x Relé 1r 1r 25 22-30 Relé conmutado programable, con contactos libres de potencial NO/
NC, terminales 11-12-13.
2 r X X Relé 2r 2r 20 20, 22-30 Relé programable libre de potencial NO, terminales 23-24.
Se le asigna automaticamente el control del By-pass sila funcion “z”
esta en ON.
3r x x Relé 3r 3r 21 21,22-30 Relé programable libre de potencial NO, terminales 33-34

Se le asigna automaticamente el control del Frenado CC sila funcién “B”
esta en ON.

Alos relés programables se les pueden asignar las funciones que se indican en la siguiente tabla:

Rango  Funcion Comentario

20 EOR Se activa con fin de rampa -Sélo puede ser asignado al relé 2r-
21 Frenado CC Comando Frenado CC -S6lo puede ser asignado al relé 3r-

22 FALLO Se activa con un fallo del ASTAT Plus

23 Bajatension Se activa al alcanzar el limite ajustado en el pardmetro “UV”

24 Sobretension Se activa al alcanzar el limite ajustado en el parametro “OV”

25 RUN Se activa cuando el equipo esta en marcha RUN

26 Velocidadlenta Seactivacuando el equipofuncionaabajavelocidad VelocidadLenta
27 Bajacorriente Se activa al alcanzar el limite ajustado en el parametro “UC”

28 Sobrecorriente Se activa al alcanzar el limite ajustado en el parametro “OC”

29 Desactivado Elrelé notiene funcidnasignada

30 Uso Futuro




5. Instalacion

5-1. Instalacion del equipo

iPRECAUCION! DESCONECTAR LA POTENCIA ANTES DE MANIPULAR EL EQUIPO

SOLO PERSONAL ESPECIALIZADO DEBERA INSTALAR EL EQUIPO Y UNICAMENTE
DESPUES DE LEER EL PRESENTE MANUAL DE USUARIO.

LOS DANOS PERSONALES O MATERIALES DERIVADOS DEL MAL USO DEL EQUIPO
SERAN RESPONSABILIDAD EXCLUSIVA DEL USUARIO.

EN CASO DE EXISTIR ALGUNA DUDA, CONSULTE CON SU PROVEEDOR.

Consideraciones

Los conductores para el cableado de potencia deberantenerlamisma seccion
que enelcasode arrancadores directos. Como indicacion, la caida de tension
Vd en los cables no debera superar el 2%.

Vd =

resistencia del conductor (mQ / m)
longitud del conductor (m)
corriente nominal motor (A)

\V3 xRxLxln f

1000 In

Seccion del conductor (mm?) 2,5 4 6 10 16 25 35 50 100 150
Resistencia R (Cu) 20°C (mQ / m) 7,5 455 | 3,05 | 1,85 1,13 | 0,725| 0,528 | 0,254| 0,183| 0,122
Resistencia R (Al) 20°C (mQ / m) 1,86 | 1,188| 0,868 | 0,416| 0,3 0,2

El cableado de sefial notendra unalongitud superior a 50cm, debiendoir separados
delos cables de potencia (linea, motor, relés de mando, etc.) almenos 10cm, y en
caso de cruzarse con ellos deberan hacerlo en un angulo de 90°.

Losrelésy contactores situados en el mismo armario que el equipo deberanincorporar
enparalelounabobina, unsupresor RC (o undiodo de inversa, en caso de mando
por CC).

10cm 8cm

Sefial

Potencia =—————

CORRECTO INCORRECTO

_|_
C 1A

m

Nodeberaninstalarse condensadores paracorreccion del factor de potenciaentre la
salida del equipoy el motor.

Instalacion del equipo

Enlainstalacion del equipo deberantenerse en cuenta los siguientes puntos:

- Elequipodeberainstalarse de formavertical, colgando sobre plafén obarras.
Laposicion vertical esindispensable paralacorrectacirculacion del aire de
refrigeracion.

- Lascondiciones ambientales estaran de acuerdo con los siguientesrangosy
valores maximos:
- Temperaturade funcionamiento: 0°Ca+55°C
- Humedadrelativa (sin condensacion): 95%
- Altitud méxima: 3000m
Reducirlaintensidad de empleoenun 1.5%/°C apartirde 40°Cy 1%/100m
apartirde 1000m.

- Deberaevitarselainstalacion del equipo enatmadsferas que contengangases
explosivos oinflamables, asi como junto afocosimportantes de calor.

- Deberan preveerse espacios de ventilacion alrededor del equipo, como
minimolosindicados enlafiguraadjunta.

- Cuando el equipo deba montarse sobre un plafn sometido a vibraciones
fuertes deberé hacerse sobre algiin medio elastico, de forma que el equipo
quede protegido.

Sielequipo se alimentacontransformador delinea, su potencia deber seralmenos
1,5 veces superior a la del equipo, pero sin superar 10 veces la de éste.

o o 1 lim\

| 50m; A SOmm
ASTAT
ASTAT *
| 100r‘nm

|- \\ \‘*
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5. Instalacion

5-2. Contactores, fusibles y cableado de potencia
Rangos IEC Clase 10

TIPO In  Pérdidas Fusible Fusible Fusible Tensién de control Contactor Contactor Secci6n

totales aM Tipo FERRAZ Tipo BUSSMANN DC 1 DC 3 conductor

100% In (F1) ()_(X=segl’m (Typower Sicu 660V~) Fusible Consumo 2) 2

A w A disefio mec.) Tamafio In A VA mm
QC _FDP 17 67 25 6,600 CP URC 14.51/40 00 40 1 18 CL02 CL02
QC_GDP 21 78 32 6,6 URD 30 XX 0063 00 50 1 18 CLO03 CL03
QC _HDP 27 88 40 6,6 URD 30 XX 0080 00 80 1 18 CLO4 CL03
QC_1I DP 38 116 63 6,6 URD 30 XX 0100 00 100 1 18 CL45 CLO4 10
QC_JDP 58 208 80 6,6 URD 30 XX 0125 00 125 2 55 CLo7 CL45 16
QC _KDP 75 277 100 6,6 URD 30 XX 0160 00 160 2 55 CLo8 CL06 25
QC_LDP 86 302 125 6,6 URD 30 XX 0160 00 200 2 55 CL09 CL06 35
QC _MDP 126 389 200 6,6 URD 30 XX 0250 00 250 2 55 CL75 CLo7 50
QC _NDP 187 719 250 6,6 URD 30 XX 0315 00 315 2 78 CK08 CL10 95
QC_QDP 288 1097 400 6,6 URD 31 XX 0500 2 550 2 78 CK95 CK85 185
QC_RDP 378 1286 500 6,6 URD 31 XX 0630 2 630 4 118 CK10 CK85 240
QC_SDP 444 1374 630 6,6 URD 32 XX 0800 2 800 4 118 CK11 CK95 Pletina (1)
QC_TDP 570 2086 800 6,6 URD 33 XX 1000 3 1000 4 118 CK12 CK10 Pletina (1)
QC_UuUDP 732 2352 1000 6,6 URD 33 XX 1250 3 1250 4 248 CK12 CK10 Pletina (1)
QC_VDP 1020 3000 1250 6,6 URD 233 XX 2000 4 248 CK13 CK11 Pletina (1)
QC _XDP 1290 3839 2x800 6,6 URD 233 XX 2000 4 248 CK13 CK12 Pletina (1)
(1) Segln IEC 947 (2) Los 3 contactos del DC3 deben estar en paralelo
El contactor DC1 est4 seleccionado para motores de corriente nominal igual a In
Rangos IEC Clase 20

TIPO In Pérdidas Fusible Fusible Fusible Tension de control Contactor Contactor Secci6n

totales aM Tipo FERRAZ Tipo BUSSMANN DC 1 DC 3 conductor

100% In (F1) ()_(X=segl’m (Typower Sicu 660V~) Fusible Consumo 2) 2

A w A disefio mec.) Tamafio In A VA mm

QC_FDP 14 56 20 6,600 CP URC 14.51/40 00 40 1 18 CL01 CLO1 4
QC_GDP 17 65 25 6,6 URD 30 XX 0063 00 50 1 18 CL02 CLO02 4
QC_HDP 22 74 32 6,6 URD 30 XX 0080 00 80 1 18 CLO3 CLO3 4
QC_I DP 32 99 63 6,6 URD 30 XX 0100 00 100 1 18 CLO4 CLO4 6
QC_JDP 43 178 80 6,6 URD 30 XX 0125 00 125 2 55 CLO6 CLO4 10
QC_KDP 63 236 80 6,6 URD 30 XX 0160 00 160 2 55 CLO7 CLO4 16
QC_LDP 72 257 100 6,6 URD 30 XX 0160 00 200 2 55 CLO8 CLO6 25
QC_MDP 105 325 160 6,6 URD 30 XX 0250 00 250 2 55 CL10 CLO6 35
QC_NDP 156 591 200 6,6 URD 30 XX 0315 00 315 2 78 CK75 CLO7 70
QC_QDP 240 901 315 6,6 URD 31 XX 0500 2 550 2 78 CK85 CK75 120
QC_RDP 315 1063 400 6,6 URD 31 XX 0630 2 630 4 118 CK95 CK85 185
QC_SDP 370 1136 500 6,6 URD 32 XX 0800 2 800 4 118 CK10 CK85 240
QC_TDP 475 1721 630 6,6 URD 33 XX 1000 3 1000 4 118 CK11 CK95 Pletina (1)
QC_UDP 610 1950 800 6,6 URD 33 XX 1250 3 1250 4 248 CK12 CK10 Pletina (1)
QC_VDP 850 2491 1000 6,6 URD 233 XX 2000 4 248 CK13 CK10 Pletina (1)
QC _XDP 1075 3168 1250 6,6 URD 233 XX 2000 4 248 CK13 CK12 Pletina (1)

(1) Segln IEC 947 (2) Los 3 contactos del DC3 deben estar en paralelo
El contactor DC1 est4 seleccionado para motores de corriente nominal igual a In



5. Instalaciéon

5-3. Puesta en marcha

- Comprobarque el cableadodelequipocorrespon-
de con uno de los esquemas de aplicacion
recomendados o equivalentes.

- Siel motor no dispone de sonda térmica, realizar un puente entre los terminales 5y 6.

- Comprobarqueelcableadoefectuado correspon-
deconlatension de control utilizada.

110/120V ac

Al| A2 B1| B2

220/240V ac

- Adaptarel calibre del equipoal motor, ajustando In (motor) Ajuste de fabrica
el parametro de corriente nominal del motor. Nxxx; xxx= Tir (ASTAT) x 100
N100
- Seleccionarlacurvade disparo de sobrecarga oxxx ; xx X OFF = desactivada (utilizar relé térmico externo) Ajuste de fabrica
segunlanecesidad. C1/C2 =  |EC Clase 10 ¢ Clase 20
N1/N2/N3= Nema 10,206 30 oCl
- Ajustarlos parametros de arranque segun necesi- Ajuste de fabrica
dadt Pardearranque T_xx T_20
Tiempoaceleracion axxx a_20
Pulsodearranque P ON/OFF/13/14 P OFF
_Im (arranque) ) . .
Lxxx = i (o) x 100 TiempoPulsodearranque p X X X (Si P activo) P100
Limite de corriente L xxx L300
- Ajustar los pardmetros de paro y frenado segin Ajuste de fabrica
necesidad: Parocontrolado S ONI/OFF/3/14 S OFF
Rampadeceleracion dXxxx d_20
Frenado CC B ON/OFF/3/l4 B OFF
Tiempo FrenadoCC b _ xx (si B activo) b 5
Corriente Frenado CC | X X X (si B activo) 1150

Sisedeseaconservarestaconfiguraciondetrabajo,
grabar los parAmetros en laE2PROM:

- Poner a ON el parametro K (ON = 69 + <)

- Poner a ON el pardmetro W

-Pulsar < (el pardmetro W se pone a OFF automéaticamente)

- Darordende marchaal equipoy comprobar que el funcionamiento es el previsto.

5-4. Deteccion de fallos

Sintoma o fallo

Causa posible

Acciones a tomar

Display apagado

Ausencia de tensién de control

Comprobar cableadoy tension de control

Fusible F1 fundido enla carta de alimentacion

Comprobary cambiar

Elcableplanoque unelas cartasde alimentacion
y control, mal conectado

Verificarlos conectores

El equipo no responde a los controles
PARO / MARCHA

Fusible F2 fundido enla carta de alimentacion

Comprobary cambiar

Errorfrecuencia
(admisible 45Hz < f red < 65Hz)

Ausencia de fase 1L1 ofrecuenciafueraderango

Comprobarlafase 1L1y/ofrecuenciadered

Disparo por sobrecarga

Excesiva carga o excesiva corriente durante el
aranque

Verificarlas condiciones de sobrecargaenelarranqueyen
fasepermanente.
Comprobar los parametros "Nxxx", "Lxxx" y "oxxx"
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Sintoma o fallo

Causa posible

Acciones a tomar

Pérdida de sincronismo

Ausenciade lafase 1L1

Comprobarlafase1L1

Tiristor de fase U, V, W

Tiristoren cortocircuito

Comprobarelmédulodetiristores correspondiente

Ausencia de fases de salida

Comprobar las fases 2T1, 4T2 y 6T3

Temperatura radiador

El termostato del radiador ha disparado por

sobretemperatura, 0 estadefectuoso

Comprobar eltermostatoy su cableado

Sonda motor

Lasondadelmotorhadisparadopor sobretemperatura

oestadefectuosa.

Comprobarlasonday su cableado

No conduce la fase U, V, W

Ausencia de fases de entrada y/o salida

Comprobar el cableado de potencia de las fases
1L1, 3L2, 5L3, 2T1, 4T2y 6T3

Tiristor averiado ofalloen el cableado

Verificar el cableado de puertasy catodos.
Verificarlostiristores.

Rotor bloqueado

Elequipo ha detectado bloqueo del rotor del motor

Arrancar de nuevo el equipo y observar si hay pérdida
apreciable de velocidad del motor (v. g. cuando el motor
entraen carga. Eneste caso, probar puenteandolosbornes
3-57,alfinal de larampa de aceleracion)

Fallo interno

Malfuncionamiento del microprocesador

Comprobar la correcta inserccion del IC1 e IC8 en sus
z6calos

Tiempo aceleracion excesivo

Elequipo haestado en limitacidn de corriente mas de

2 xtaseg. 6 240 seg.
(ta=tiempoaceleracion)

Incrementar el tiempo de aceleracion y/o el limite de
corriente

Tiempo de marcha lenta excesivo

Elequipo haestadoenmodo de Velocidad lenta
més de 120 seg.

Evitar estacondicion

Lock-out

Eltiempoentre arranques consecutivos esinferior
al ajustado en el parametro "LKxx"

Comprobar sieste ajuste es correcto.
Esta proteccion se puede desactivar

Bajatension
Sobretensién

La tensién de alimentacion excede los limites
ajustados en el parametro "UVxx" 0 "OVxx"

Comprobar sieste ajuste es correcto.
Esta proteccion se puede desactivar

Bajacorriente
Sobrecorriente

Lacorriente del motorexcede los limites ajustados
en el parametro "UCxx" 0 "OCxx"

Comprobar si este ajuste es correcto.
Esta proteccion se puede desactivar

Reintento

Lafuncion de reintento no ha podido rearrancar
despuésdeunfallo

Comprobar el ltimo mensaje "e1xx"y corregir.
Comprobarque losreintentos se realizan correctamente

5-5. Comprobacion de los tiristores

Cortocircuito

Comprobar conunladmparade testentre fase de entraday de salida el mddulo de potencia supuestamente

defectuoso.

Silaldampara se enciende, porlo menos uno de los tiristores esta cortocircuitado.
Comprobar conuntéster laresistenciaR entre fase de entrada y de salida (quitar antes el conector Bde la

cartade control).

SiR <50KQ, por lo menos uno de los tiristores esta defectuoso.

Tiristor abierto

Conelmontaje simple delafiguraadjunta, lalampara L debe encenderse al cerrar el selector Sy permanecer

encendidoalabrirlo.

Encaso contrario, eltiristor esta defectuoso.

5-4
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6-1. Esquemas de aplicacion

Esquema bésico

COMENTARIOS:
L1 12 L3 (1) ElcontactordelineaDC1, no es necesario parael
Tension de control | funcionamiento del motor.
110/ 120V AC e Sinembargo, el contactor DC1 permite unaislamiento
Tensién de control % %\T % galvanico de la potenciaaumentando la seguridad.
K ] DCL (1) (2 En e_ste ejemplo, la orden marcha/ paro se reallzal
Al A2 mediante pulsadores. Elmando permanente se r_eallza
Tensién de control DCl cableapdo 1,2 y 57 como se muestra en la pagina 3-3.
220 | 240V AC (3) Losrelésdesalidapermitenel control de contactores de
] acuerdoalos rangos especificados enlapéagina 3-2.
— 12] 11\14}—{23\24}—{33\34}—{36\TD|RD} &0 (4) EIASTAT Plusincorporaunaprotecciontérmica
a1a2] [B1j2] electrénlca_del motor, que puede ser suficiente en
@ muchas aplicaciones.
Se debe utilizar una proteccion térmica externasiasilo
L indicalanormativa local o para proteger almotor frente a
1r %X desequilibrios de consumos entre fases.
Relés de salida programables

Entradas programables

13 14
(157} {251} [ 7|47} {5 6] {7[es]
| I

271 472 6713

FT1
FT1(4)
Marcha Paro Sonda motor
Mando por pulsadores (2)
E ma basi n con r -
squema béasico con contactor de by-pass COMENTARIOS:
(1) ElcontactordelineaDC1,noesnecesario
L2 13 paraelfuncionamiento delmotor.
Tension de control l Sinembargo, el contactor DC1 permite un
10/120vACc iy aislamiento galvanico de la potencia
Tension de control aumentando laseguridad.

) DC1 (2) Enesteejemplo,laordenmarcha/parose
AllA2] |B1[B2 realiza mediante mando permanente. El
Tensién de control mando por pulsadores se realiza cableando
220 / 240V AC bl bC2 1,2y57 como en la pagina 3-3.

1 \ (3) Losrelés de salida permiten el control de
\
. 12]11]14}—{23[ 24} —{33[34]—{sc[TORD}—— o — @ — e contactores de acuerdo a los rangos
ALa2] [B1[B2] especificadosenlapagina3-2.
(4) PRECAUCION:
LJ Enelmodode by-pass sedebe utilizarunrelé
1r 2r 3r 5\%

j§ A\ pe térmico de proteccion externo.
Relés de salida programables (3)

(5) Control del by-pass utilizando la funcién
"zxxx" y el contactor externo DC2.

Enlradas program ables

2T1 472 613 Funcionby-pass
\ . - . .

—1 ‘57}—{ 2[57} 3 ‘57}—{ 4 ‘57}—{ 5L6 —{7]8]9] 1. Silafuncion de by-pass se activamediante
FT1 3 3 "zxxx" a ON, el by-pass se realiza
b automaticamente una vez finalizado el

Vo FT1(4) arranque.
L Si a "zxxx" se le asigna una entrada
Marcha / paro By-pass ( Sonda Motor programable "I3" o."I4", el by-pzi\ss puede
Mando permanente (2) ser controlado mediante una sefial remota

(5). Verlaseccién 4-5-2.

2. Unavezquelafunciénestaactivada, alrelé
2rseleasignaestafuncionautomaticamente
(ver seccion 4-6-3). El relé se debe utilizar
parael control del contactor de by-pass.
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6-1. Esquemas de aplicacion

Esquema bésico con velocidad lenta

L1 2 L3
Tension de control J- J- J.
110 / 120V AC e
| Tension de control
DC1 (1)
A1|A2 B1/B2 F
Tension de control E DC1
— |
23 33 TD|RD) C
ZﬂmHlIHl]leuuzm

1r
Relés de salida programables

Entradas programables
| 14
{ 1[57} 2|57 3|57 4][57— 5]6  7]8]9} SR
7
FT1
FT1(4)

Marcha Paro Jog Fw/ Rv  Sonda motor
Mando por Velocidad lenta (5)

pulsadores (2)

COMENTARIOS:

(1) El contactor de linea DC1, no es necesario para el
funcionamiento delmotor.
Sinembargo, el contactor DC1 permite un aislamiento
galvanico de la potenciaaumentando la seguridad.

(2) Enesteejemplo, laordenmarcha/paroserealizamediante
pulsadores. EImando permanente se realiza cableando 1,
2y 57 como se muestra en la pagina 3-3.

(3 Losrelésde salida permiten el control de contactores de
acuerdoalosrangos especificados enla pagina 3-2.

(4) EIASTAT Plusincorporaunaprotecciontérmicaelectronica
delmotor, que puede sersuficiente enmuchas aplicaciones.
Se debe utilizar una proteccion térmica externasiasilo
indica lanormativalocal o para proteger al motor frente a
desequilibrios de consumos entre fases.

(5) Velocidad lenta mediante la utilizacion de las entradas
programables |3, 14.

Funcién Velocidad lenta

1. LafunciénVelocidadlentase activaconel parametro"Jxxx"
al3.EnestecasolaVelocidad lenta se activamediantelos
terminales 3-57 del ASTAT Plus.
Es posible el giro en sentido inverso del motor ajustando
"rxxx"a ON. Sise asigna "rxxx" alaentrada programable
14, el sentido de giroinverso puede ser controlado mediante
unaentradaexterna (5). Ver seccion 4-6-3.

2. LaVelocidadlentase puede ejecutarconel ASTAT Plusen
estadostop. LaVelocidadlentay el comando de Runestan
asociadosinternamente.

Esquema basico con Frenado CC

Tension de control l
110 / 120V AC
Tension de control

AlA2 B1B2
Tension de control F

220 / 240V AC DC1 DC3

2[11]14}—{23]24]—[33]34—]sc[TD]RD] oo

]
[ ]
AiAT Joifez

I

1r
Relés de salida programables

[N

Entradas programables

13 14
" 1]57}— 2|57} 357} 4[575]6 [ 7]8]9]
1 7

FT1

2T1 472 6713

DC3 (5)

FT1(4)

Marcha / Paro
Mando permantente (2)

Sonda motor

COMENTARIOS:

(1) El contactor de linea DC1, no es necesario para el
funcionamiento delmotor.

Sinembargo, el contactor DC1 permite un aislamiento
galvanicode la potenciaaumentando la seguridad.

(2) En este ejemplo, la orden marcha / paro se realiza por
pulsadores. Elmando permanente se realiza cableando 1,
2y 57 como se muestra en la pagina 3-3.

(3 Losrelésde salida permiten el control de contactores de
acuerdoalosrangos especificados enla pagina 3-2.

(4) EIASTAT Plusincorporaunaprotecciontérmicaelectronica
delmotor, que puede sersuficiente enmuchas aplicaciones.
Se debe utilizar una proteccion térmica externasiasilo
indica lanormativalocal o para proteger al motor frente a
desequilibrios de consumosentre fases.

(5) ElFrenadoCC duranteelparoserealizamediantelafuncion
Frenado CCy un contactor externo DC3.
PRECAUCION:

Los 3 contactos del DC3deben estar en paraleloentre las
fases2T1y4T2,deotramanerapodriahaberuncortocircuito.

Funci6n Frenado CC

1. ElFrenado CC se activamediante el pardmetro "Bxxx" a
ON.

2. Unavezquelafuncidnestaactivada, alrelé 3rseleasigna
automaticamente estafuncion. Este relé debe utilizarse para
el control del contactor de Frenado CC.

Para mas detalles ver la seccion 4-5-1y 4-5-2.
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6-1. Esquemas de aplicacion

Esquema bésico con rampa lineal

Tensién de control
110 / 120V AC

-
Atla2] [B1B2

Tension de control pCl
220 / 240V AC

Tension de control

]
2| 11]14}—23]24}—{33]34|—]sG[TD]RD]

[N

AiRZ iR J J
L

1r 2r 3r
Relés de salida programables (3)

Entradas programables

L1 12 L3
Y

T DC1
1 }_1 3L2 513

271 472 6713

13 14
‘{157 2|57} 3[57} 4[s7—{5]6 [ 7[8]9]

+

| I
FT1 -
)ﬂ TAV-5

Sonda motor

Marcha Paro

Mando por pulsadores (2) Rampa lineal (5)

FT1(4)

COMENTARIOS:

@

@

©)
@

®

El contactor de linea DC1, no es necesario para el
funcionamiento delmotor.

Sinembargo, el contactor DC1 permite un aislamiento
galvanico de lapotenciaaumentandolaseguridad.

En este ejemplo, la orden marcha / paro es mediante
pulsadores. EImando permanente se realiza cableando 1,
2y 57 como se muestra en la pagina 3-3.

Losrelés de salida permiten el control de contactores de
acuerdoalosrangos especificados enlapéagina 3-2.
EIASTAT Plusincorpora unaproteccion térmicaelectrénica
delmotor, que puede ser suficiente enmuchasaplicaciones.
Se debe utilizar una proteccion térmica externasiasilo
indicalanormativa local o para proteger almotor frente a
desequilibrios de consumos entre fases

Se activa la funcién Rampa lineal con "Dxxx". Se debe
utilizarunadinamo tacométrica.

Funcién Rampa lineal

1

Lafuncién Rampalineal se activa mediante el parametro
"Dxxx"a ON. En este caso, se realiza larampa de forma
linealindependiente delacarga.
Estafunciénnecesitalarealimentacion mediante unadinamo
tacométrica con unafuente de alimentacion externa. Mas
informacion enlaseccion4-6-2.
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6-2. Comunicacion Serie

EIASTAT Plus tiene la posibilidad de comunicacion RS232C estandar. Através de la comunicacion serie, el ASTAT puede arrancarse, pararse,
programarse y chequearse.
Tanto larespuesta del ASTAT como una peticién de comunicacidn se realizan mediante una serie de bytes en codigo ASCII.

6.2.1.- Conexion RS-232
Pin Cable RS-232
ORDENADOR AN A
S Hl e
Conector RS-232 -3 ) ) RD|  ASTAT Plus
D-SUB9 5 \ / 156G
6.2.2.- Formato dato transmision
Para escribir un dato en un parametro, el formato del comando es: Peticiondesde elordenador: ~ Wxxxyyy
Respuesta del ASTAT : Wxxxyyy

donde xxx’ (3 bytes) es el nombre del pardmetro e ‘yyy’' (3 bytes) es el valor escrito del parametro.
Nota: no se permite modificar los parametros con el arrancador en marcha.

Para leer un dato en un parametro, el formato del comando es: Peticion desde elordenador:  Rxxx
Respuesta del ASTAT : RXXXyyyyy
donde ‘xxx’ (3 bytes) es el nombre del parametro e ‘yyyyy' (responde 5 bytes) es el valor del parametro.

Ejemplos:
- paraarrancar el ASTAT, el comando es: W060000
- paraparar el ASTAT, el comando es: W060001
- paraajustar larampa de aceleracion a 35seg., el comando es: W005035
- parasaber que tipo de curva térmica esta seleccionada, el comando es: R016 ;
(sipor ejemplo larespuesta es R01600004, esto significa que la curva de proteccion térmica seleccionada es IEC Clase 10).

LaTabla A es una completa referencia de los parametros que pueden ser controlados mediante la Comunicacion Serie.

Numero Nombre Funcién Leer/Escribir | Rango Comentario
parametro parametro (L/E)

ON

. STOP

: LOCK

. Fallo (errores)
: PULS

: RAMP

© FULL

: SAVE

: SOFT

. DCBK

10: FULL (override)
11: No utilizado

000 Estado Estado arrancador estatico L/- 0-14

© O N URWN PO

12: INCH
13: TACH
14: PUMP

001 M Corriente motor (%N o Amps, dependiendo del pardmetro UF) L/-

002 N Corriente_nominal motor (% corriente ASTAT) L/E 40-120

003 L Limite de corriente (% In) L/E 100-700

004 T Par de arranque (% par DOL) L/E 10-90

005 a Rampa aceleracion (seg) LIE 1-99

006 d Rampa deceleracion (seg) L/E 1-120

6-4
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6-2. Comunicacion Serie

Ndmero Nombre Funcién Leer/Escribir | Rango Comentario

pardmetro pardmetro (L/E)

007 p Tiempo Pulso de arranque (mseg) LIE 0-999

008 b Tiempo Frenado CC (seg) LIE 0-99

009 | Corriente Frenado CC (% In) LIE 50-250

010 S Paro controlado LIE 0-3 0: OFF
1: ON
213
314

011 C Control de bombas LIE 0-3 0: OFF
1: ON
213
314

012 P Pulso de arranque LIE 0-3 0: OFF
1: ON
213
314

013 F Override L/E 0-3 0: OFF
1: ON
213
314

014 B Frenado CC L/E 0-6 0: OFF
1: ON
213
314
4: PON
5: PI3
6: P14

015 LK Lockout (seg) LIE 0-45

016 0 Proteccion sobrecarga L/E 0-5 0: OFF
1. N1
2: N2
3: N3
4: C1
5. C2

019 R Lectura EEPROM -IE 1

021 v Version software L/- XXX VXXX

024 1r Relé programable 11-12-14 L/E 22-30 Ver funciones relé de salida
en la pagina 4-8

025 2r Relé programable 23-24 L/E 20,22-30

026 3r Relé programable 33-34 LIE 21-30

027 ocC Sobrecorriente (%N) LIE 0-50 0: OFF

028 oc Tiempo sobrecorriente (seg) LIE 0-99

029 r Velocidad lenta inversa L/E 0-3 0: OFF
1: ON
213
314

030 Y Reintento LIE 0-4

031 y Tiempo reintento (seg) LIE 1-99

032 uv Baja tension (%U) LIE 0-50 0: OFF

033 uv Tiempo baja tension (seg) LIE 0-99

034 oV Sobretension (%U) L/E 0-30 0: OFF

035 ov Tiempo sobretension (seg) LIE 0-99

036 uc Baja corriente (%N) L/E 0-99 0: OFF

037 uc Tiempo baja corriente (seg) LIE 0-99

038 PF Factor de potencia (%) L/- 00-99

039 V] Tension de linea (voltios) LIE 100-500

040 \ Tension alimentacion (voltios) L/-

041 w Potencia (KW*10) L/-
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6-2. Comuniacion Serie

Numero Nombre Funcién Leer/Escribir | Rango Comentario
pardmetro pardmetro (L/E)
042 X Control remoto 0-3 0: OFF
1. ON
2:13
314
043 D Rampa lineal LIE 0-3 0: OFF
1. ON
2:13
314
044 J Velocidad lenta L/E 0-2 0: OFF
113
2:14
045 j Cambio velocidad L/E 0-1 0: HI
1. LO
046 2a Rampa aceleracion secundaria (seg) L/E 1-99
047 2d Rampa deceleracion secundaria (seg) L/E 1-99
048 A Segundo motor L/E 0-3 0: OFF
1. ON
2:13
314
049 UF Calibre unidad L/E 0-16 0: no definido
1 a 16: calibres F a X
050 E Tiempo conexion (horas) L/-
052 Q Ajuste de fabrica -IE 1
053 2T Par de arranque secundario (par %DOL) L/E 10-90
056 z By-pass LIE 0-3 0: OFF
1. ON
213
314
058 f Factor de servicio (%N) L/E 100-130
060 MARCHA / PARO | Orden Marcha / Paro -IE 0: MARCHA
1. PARO
065 e0xx fallo e0 L/- xx: codigo fallo
066 elxx fallo el L/- xx: codigo fallo
067 e2xx fallo e2 L/- xx: codigo fallo
068 e3xx fallo e3 L/- xx: codigo fallo
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6-3. Dimensiones

Detallebornes

- %)
A 7
c ‘ e B i
g . f4-
r ; ) ard ﬁ a ‘(/
: . ; A} S N
I — 20 30
i =1 0
] (- — @ QC _NDP QC _ROP
i QC_QoP QC _ SDP
T i I | I | I | | I | I | I
/ . T IR — T
| ! [ [ [ 1] [ - 5o w
l | I_I_I L | \/ﬁ O
. I | | 09 oo
I_II:II % | i | | Irl_k- Y 10 25 10 15 30 15
- J » F I ‘ G G I I I 45 60
I I |
r T T 1

H | H | H k.
Detalle — i

D b bl <
! ornes 1 —

QC _TDP
A B C D E F G H I J K L - }9
QC_NDP 510 490 305 460 465 9 53 106 54 259 70 168 o Q'/
QC_QDP 510 490 305 460 465 9 53 106 54 259 70 168 2
QC_RDP 550 540 317 480 495 9 59 118 54 275 78 168 DN
QC_sDP 550 540 317 480 495 9 59 us s 215 78 168 a1Y Y
QC_TDP 590 685 317 520 640 9 59 118 645 270 100 168
QC_UDP 790 850 402 700 805 1 60 120 120 352 120 175 17.5¢ 45 ¢17.5
QC_VDP 790 850 402 700 805 1 60 120 120 352 120 175 80
QC_XDP 810 1000 407 720 955 1 70 140 110 357 120 175
—
QC _XDP
6-4. Circuitos electronicos
Alimentacion Control
—I:
1A
"
Transformador I II I II I
principal oo
cv 4t v
F2 ][ F 0
Trafo Trafo
Imp. Imp.
T8
— O —— 1 |
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